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Colibri -
Kompakt 23 v,

Schrittmotor mit integrierter Positioniersteuerung

Colibri: Der Kompaktantrieb

Fiir schnellen, prazisen Positionswechsel bei minimalem Energieeinsatz.
Der Colibri ist ein integrierter Schrittmotorantrieb, bei dem Motor, Steuerung, Leistungsendstufe, Programmspeicher, Encoder
und Bus-Schnittstellen in einem kompakten Geh&use vereint sind — montagefreundlich, platzsparend und leistungsstark.
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Standardgehause Stecker radial Standardgehause Stecker axial Minigehduse

Allgemeine Technische Daten

Steuerspannung: + 24 bis +36 V DC (max. 0.3 A)

Motorspannung: + 24 bis +48 V DC (max. 2.5A)

max. Phasenstrom: einstellbar bis 3A/Phase

Schnittstellen: Digital I/0-BAC, Takt/Richtung-BAC, Profibus-DP, CANopen, RS485-BAC
Motorhaltemoment: bis 1,75 Nm

Temperaturbereich: 0 bis + 50°C

Stromabsenkung: einstellbar

Eingange: 6 (+24 bis +36 V DC) * optional weitere erhaltlich

Ausgéange: 2 (+24V) * optional weitere erhaltlich

Gehéausevarianten: Standard radial, Standard axial, Mini (keine BUS-Variante)
Encoder: integriert zur Uberwachung der Position
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Varianten(bersicht

Anschlussarten

Betriebsarten
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Erhéltliche LeistungsgroRen (andere auf Anfrage)

Drehmomentkennlinien:
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Steckeranordnung radial mit 2x Sub-D Steckeranordnung radial mit 1x Sub-D und 2x M12
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Pinbelegung weitere Anschlife

Pinbelegung weitere Anschlife
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Spannungsversorgung
Si 0,5A/Tr Netztei
2 / ge (0,5%) Steuerung — E +24
- 3/ br (0,5%) gem. Masse 0V _ E 0V, Masse
[ 1/ ws (0,5%) Motor — T E +12-48V
Si3A/Tr L

Die Motorspannung muss fir jeden COLIBRI einzeln abgesichert werden!
Beachten Sie die Kapazitét fir die Motorriickspeisung 3000 uF !
Anschlussbelegung und Spannungen miissen unseren Angaben entsprechen und vor der
Inbetriebnahme gemessen werden!!

Zubehor:
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Inbetriebnahme / comissioning

Achtung ! Diese Vorschrift ist zwingend zu beachten!
Attention! These rules must be strictly observed!

| Dieses Gert ist ausschlieRlich fiir den in den Unterlagen beschriebenen Einsatz vorgesehen.
Fur andere Anwendungen — insbesondere solche, die nicht mit dem Lieferanten abgestimmt
wurden (z. B. als Spielzeug) — wird keine Haftung Gibernommen.
This device is intended solely for the use described in the documentation. No liability is accepted
for other uses, especially if not agreed upon with the supplier (e.g. use as a toy).

I Arbeiten am Gerat sowie Montage diirfen nur im spannungslosen Zustand erfolgen! Work on the
device and installation must only be carried out when it is de-energized!

I Anschlussstecker diirfen ausschlieRlich im spannungslosen Zustand ein- oder ausgesteckt
werden!
Connectors may only be plugged in or unplugged when the device is de-energized!

| Beachten Sie die Anschlussbelegung, Leitungsldnge und den Leitungsquerschnitt geman
Handbuch!
Observe the pin assignment, cable length, and cross-section as specified in the manual!

I Uberpriifen Sie die Versorgungsspannung anhand der technischen Unterlagen!
Check the supply voltage according to the technical documentation!

I UnsachgemaRer Anschluss, Verpolung oder Uberspannung kénnen das Gerat zerstoren!
Improper connection, reversed polarity, or overvoltage may destroy the device!

| Werden mehrere Motoren an einem Netzteil betrieben, ist der empfohlene Anschlussaufbau zu
beachten!
If multiple motors are operated on a single power supply, observe the recommended wiring
configuration!

| Die Spannungsversorgung (0 V) muss mit dem Schutzleiter verbunden sein!
The power supply (0 V) must be connected to the protective conductor!

| Der Schutzleiter ist ordnungsgemaR anzuschlieen!
The protective conductor must be connected properly!

I Motor- und Anschlussleitungen miissen geschirmt sein; der Schirm ist groRflachig
anzuschlieffen, um Funkstorungen zu vermeiden!
Motor and connecting cables must be shielded; the shielding must be connected over a wide
area to prevent radio interference!

| Der Antrieb kann im Betrieb sehr heiR werden — stellen Sie sicher, dass er gegen Berlihrung
geschitzt ist!
The drive can become very hot during operation — ensure it is protected against accidental
contact!

| Die rotierende Welle und daran befestigte Teile konnen gefahrlich sein. Alle bewegten Teile
mussen gegen Berlhrung gesichert sein!
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The rotating shaft and attached parts can pose a hazard. All moving parts must be protected
against contact!
| Ein Antrieb mit Passfeder darf nur betrieben werden, wenn er vollstandig eingebaut ist und sich

die Passfeder nicht mehr von der Welle [6sen kann!
A drive with feather key may only be operated when fully installed and the key cannot detach

from the shaft!

I Schlage auf die Motorwelle fiihren zur Zerstdrung des Motors!
Impacts on the motor shaft will destroy the motor!
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