GUNDA
Datenblatt Automation

ColibriservoXL
0,8- 3,2 kW 230VAC oder 400V AC

Servomotor mit integrierter Positioniersteuerung

Colibriservo: Der prazise Servoantrieb

« Birstenloser Servomotor mit integrierter Elektronik + Digitale Ein- und Ausgange (24V)

+ Positionierung und Drehzahl/Drehmomentregler + RS232 fiir Parametrierung

* Digitaler 4-Quadrantenregler + Motorversorgung 230V AC oder 400 V AC 50/60Hz
* Direkte Status- und Diagnosefunktionen durch LED’s + Getrennte Logikversorgung 24 V mit Verpolschutz

Der komplette Regler ist in einem kompakten Gehause untergebracht, welches direkt mit dem Motor verbunden ist.Alle elektrischen
Verbindungen zum kompletten System erfolgen iiber 2,bzw. mit Feldbusanschaltung 4 Rundsteckverbinder, die in Richtung der
Motorachse (A-Lagerschild) zeigen. Die Konfiguration und Programmierung kann tber die serielle RS232 Schnittstelle mit Hilfe der PC-
Software “Servo Link” erfolgen. Diagnose wird auch durch diese Schnittstelle unterstiitzt. Bei Versionen mit Feldbus kdnnen alle
Parameter alternativ auch tber den Feldbus gesetzt werden.

Aligemeine Technische Daten

Motorspannung 230VAC 400VAC

BaugréRe A3 223 M3 323 332 412 42106 42206 4316 4326 4334 4414
" Motorleistung [ | | | i T T x . ! 1 ]

(83, 25%): kW] 078 135 09 182 147 121 138 238 169 32 249 206

Nennleistung (S1): kW] 058 084 073 105 105 08 100 144 125 200 178 142

Nenndrehzahl: [M/min] 3500 3500 3500 3000 2000 2000 6000 6000 6000 6000 3400 3400

meslflsmomem [Nm] 45 6,2 57 8 14 10,4 45 6,2 57 8 14 10,4

Nennmoment

(S3, 25%) L) A | ap | oag | &l | oau | &8 | 22 | @6 | oar | &l | am | &8

Nennmoment (S1) [Nm] 1,6 2,3 2,0 3,2 50 4,0 1,6 2,3 2,0 3,2 50 4,0

e [M0kgmg 006 01 008 016 024 028 006 01 008 016 024 028

Massentragheit

ooty mitBremse: | [10°KGMA | 0077 0,118 0136 0216 0296 047 0077 0118 0136 0216 0296 047

Nennstrom-

aufnahme AC: Al 29 42 34 52 51 41 29 42 34 52 51 41

'(‘gg%’_ers"rgung VDC] 24 24 24 24 24 24 24 24 24 24 24 2

Achsaufisung fipr] 4096 4096 4096 4096 4096 4096 4006 4006 4006 409 409 4096

soutzart IPe4 P4 P4  IPe4  IPe4  IPe4  IPe4  IPe4  IPe4  IPe4  IP64  IP64

(Anbauspezifisch):

Gewicht ca. lka] 29 41 44 57 70 75 29 41 44 57 70 75

Gewicht mit Bremse [ka] 3,7 49 518 6,6 79 9,0 3,7 4,9 518 6,6 79 9,0
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Variantentibersicht

Betriebsart ohne Feldbus mit Feldbus
Verstarkerbetrieb Positionierbetrieb alle Betriebsarten

Austattung
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Betriebsart ohne Feldbus mit Feldbus
Verstarkerbetrieb Positionierbetrieb alle Betriebsarten

Funktionen und Programmierung
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Safe Torque Off (STO)-Optional erhaltlich

Allgemeine Beschreibung

Den ColibriServo gibt es optional mit der Funktion ,Safe Torque Off / Sicher abgeschaltetes Moment*.Durch diese integrierte
Sicherheitsfunktion kann in vielen Féllen auf externe Schaltgeréate verzichtet werden. Die Abschaltung erfolgt zweikanalig. Durch die
redundanten Abschaltpfade bleibt auch bei Auftreten eines einzelnen Fehlers die Sicherheitsfunktion vollstandig erhalten. Bei jedem
Abschalten / Wiederanlauf werden die Abschaltpfade intern vollstandig tiberpriift, so dass keine unerkannte Fehlerhaufung auftreten
kann. Zusétzlich kann durch die Betétigung der Eingange der Test erzwungen werden. Tritt ein Fehler auf, wird das
Wiedereinschalten verhindert, bis die Fehlerfreiheit erkannt wird.

Konstruktive Merkmale

Diversitat durch 2 unterschiedliche Abschalteingange:
- Sichere Impulssperre durch Unterbrechen der Anodenspannung der Endstufen-Optokoppler
- Reglerfreigabe Uber Mikroprozessorfunktion

o Beide Eingénge arbeiten nach dem Ruhestromprinzip, Ausfall der Steuerspannung fiihrt zur Abschaltung.
o  Plausibilitatskontrolle beider Eingange:
e Beide Eingange miissen innerhalb einer festgelegten Zeit schalten

Interne Kontrolle der Abschaltfunktion (iber interne Riicklesefunktionen, Querschlusserkennung aktivierbar.
Details finden Sie im Handbuch.

Zustandsiibergang Betrieb >> STO

+24V

STO 1 ov \ \

+24V

STO 2 ov \ s

eingestelltes Moment
Moment I

0
eingestellte Drehzahl
Drehzahl o \
geschlossen Vi
Bremse gelést
Status- STO E
meldung 0

Sicher 1
Zustand |

Betrieb

—_— 3 sen., e—
Toleranzzeit
"2. Abschaltpfad”

') bei aktivierter Querschlusserkennung
Es ist unerheblich, welcher der beiden Eingénge ,Anlaufsperre” oder ,Sicherer Halt* zuerst gegen 0V geschaltet wird. Die

Motoransteuerung wird deaktiviert sobald einer der Eingange geschaltet wird. Bei aktivierter Querschlusserkennung muss eine
Ausldseverzogerung zwischen den beiden Eingangen von min 100ms eingehalten werden.
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' GEFAHR
H Ein Aktivieren des STO "im Betrieb lasst den Antrieb austrudeln. Es muss

gewahrleistet sein, dass durch das Lastmoment oder Reibung der Antrieb
in ausreichend kurzer Zeit zum Stillstand kommt. Diese Zeit muss im
Sicherheitskonzept, z. B. von Schutzturen, bertcksichtigt werden.

Vorsicht
H Bei Antrieben mit Haltebremse wird diese eingeworfen.
Die Haltebremse ist nicht dafur ausgelegt, regelmaBig den Antrieb
abzubremsen. Wiederkehrende Lastbremsungen darfen nicht mit der
Haltebremse durchgeftihrt werden.

= |Hinweis

Fehlermeldungen im Zusammenhang mit ,5TO "lassen sich nur Quittieren,
wenn der Zustand ,STO "eindeutig, d.h. Eingénge Anlaufsperre "und
»icherer Halt "beide auf OV, erreicht wurde.

Zustandsiibergang STO >> Betrieb

+24\V

STO1 ov ’
+24V
STOC 2
ov

Fahrbefeh] “41@ssig
nicht zuléssig

eingestelltes Moment

Moment
8]
eingestellte Drehzahl
Drehzahl
Status- STO
meldung 0
Sicher
Zustand .
Betrieb

min. Verzégerung™
2. Abschaltpfad
> 100ms

-

— 3 sac. e—
Toleranzzeit
"2. Abschaltpfad"

) Nur bei aktivierter Querschlusserkennung.

Es ist unerheblich, welcher der beiden Eingange ,Anlaufsperre” oder ,Sicherer Halt* zuerst gegen 24V geschaltet wird. Die
Motoransteuerung wird aktiviert sobald beide Eingange geschaltet sind, wenn dies innerhalb von 3 Sekunden erfolgt. Bei aktivierter
Querschlusserkennung muss eine Schaltverzdgerung zwischen den beiden Eingdngen von min 100ms eingehalten werden.

z | Hinweis

Fehlermeldungen im Zusammenhang mit ,STO "lassen sich nur Quittieren,
wenn der Zustand ,STO "eindeutig, d.h. Eingange Anlaufsperre "und
Sicherer Halt "beide auf OV, erreicht wurde.
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Ohne Feldbus

Open Loop esiMot xoux 130 Start::- Closed Loop esiMot xoux.2xx
Satzanwahl \\
Referenzschalter™
H-10V ~_ Endschalier™ - [
0..10V + Richtung;, — Teach—ln*"._§ [ Digital
0(4)...20mA JfL‘L Trigger™= . [ E/A
In Position™ —— [—
UL =
AIBI0 +24V T4t A\V/, Bereit S N
Verstarkerbetrieb Positionierbetrieb (Lageregler)
Drehzahl- und Drehmomentregler Drehzahl- und Drehmomentregler

Mit Feldbus ‘
esiMot . 3-Txx

CANopen DSP402
Profibus-DP X Komm-
PROFINET { Bus ) ando-
RS485 Register T

EtherCAT CoE % **) Beispielhafte Beschaltung;
Freigabe™ — | | weitere E/A-Funktionen kinnen
Endschalter™ ——— — Digital parametrieri werden.
Stopp™ — 7| g/

Positionieren™ ==
Programmende** —

Positionierbetrieb (Lageregler)
Drehzahl- und Drehmomentregler

Beispiel-Fahrprofile:
Fliegender Satzwechsel Satzwechsel mit Zwischenstopp
K] Vi ;; W1
% f.é vz
9 V2 a
< Saz 1 — e sazzg{l Zeit saz 1 | T —— Saz2 ——>{ Zeit
® ®
PIRIOIF]i cn"
FGGGE ope
Abmessungen: [ﬂE_ A
4 2 E[
ol
410 oyl -
] I =
T <+ | —H
v
g 'g Lo - T S - - - - 4 -
l 4
| L | A 4
-« ki k1i k21 k3 »
esiMot al a2z bil, d di0 el fl i2 k k1 k2 k3 | 51
(4)214x 90 70 &0 11 M4 75 25 23 226 274 252 301 23 6 k = Resolver

k1= Resolver + Bremse

k2 = Absclutgeber

k3 = Absolutgeber +
Bremse

(4)22x 90 70 60
(4315 11590 80
(4)32/x 11590 80
(4)33h 115 90 80
$A1ix

Abbildung 1: Abmessungen

11 M4 75 25 23 266 314 292 341 23 6

14 M4 100 3 30 230 274 248 292 30 65
14 M4 100 3 30 270 314 288 332 30 6.5
14 M4 100 3 30 310 354 328 372 30 65
130 35

=|w|w|w|em|e|
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Kennlinien

Drehmoment [Nm]

Drehmoment [Nm]

Drehmoment [Nm]
N
w

5.0

4.5

4.0

3.5

Motorkennlinie 21/3 (230V)

GUNDA

mnn
Automation

— — Impulsmoment <5s
— - S325%
S1 100%

4 ~

7.0

o 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500 2750 3000 3250 3500 3750 4000 4250 4500

Drehzahl [UpM]

Motorkennlinie 22/3 (230V)

6.5

6.0 -

— . 5325%
______________ —— 51 100%

5.5 ~o

5.0 ~o

~
4.5 - ~

~
4.0 1 ~.

3.5 4
3.0 | B e »
2.5 -y
2.0 1
1.5 4
1.0 4

0.5

0.0

— — Impulsmoment <5s

6.0

250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500 2750 3000 3250 3500 3750 4000 4250 4500

Drehzahl [UpM]

Motorkennlinie 31/3 (230V)

5.5

5.0 1

4.5 1

4.0

3.5

3.0

2.5

2.0 A

_____________ —_ — . 5325%
- —— 51 100%

1.5

1.0

0.5 -

0.0

—— Impulsmoment <5s

o 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000 2250 2500 2750 3000 3250 3500 3750 4000

Drehzahl [UpM]
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GUNDA
Auto

Motorkennlinie 32/3 (230V)

mnn
mation

— — Impulsmoment
— - S5325%
—— 51 100%

Drehmoment [Nm]

=5s

T T
(o] 250 500

[
wn

T
750

1000

T T T T T T T T
1750 2000 2250 2500 2750 3000 3250 3500

Drehzahl [UpM]

T
1500

Motorkennlinie 33/2 (230V)

T
3750

Drehmoment [Nm]
[ I I ]
n o N ® W 0O HF N W b

= = Impulsmoment
- 53 25%

—_———— — 51 100%

=5s

11

500

1000 1250 1500

Drehzahl [UpM]

1750 2000 2250 2500

Motorkennlinie 41/2 (230V)

10 4= =

Drehmoment [Nm]

— — Impulsmoment <5s

— - 53 25%
— S1 100%

500

1000 1250 1500

Drehzahl [UpM]

1750 2000 2250 2500
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Motorkennlinie 421/6 (400V)

GUNDA _ .
Automation

4.5 o o —

~
4.0 4

3.5 4

2.0

Drehmoment [Nm)

Impulsmoment <5s
S3 25%
—— 51 100%

1.5 4

1.0+

3000 3500 4000 4500 5000 5500

Drehzahl [UpM]

500 1000 1500 2000 2500

. Motorkennlinie 422/6 (400V)

6000 6500

6.5 -

60 —————————————
5.5 1
5.0
4.5
4.0 4

3.5 4

3.0 4

Drehmoment [Nm]

2.5 A

Impulsmoment <5s
S3 25%
— 51 100%

2.0 4

1.5 A

1.0 4

0.5

0.0

500 1000 1500 2000 2500 3000 3500

Drehzahl [UpM]

4000 4500 5000 5500

60 Motorkennlinie 431/6 (400V)

6000 6500

Im
S3

— Sl

5.5

5.0 1

4.5 1

4.0

3.5 1

3.0 A

2.5

Drehmoment [Nm]

2.0

1.5

1.0+

0.5

0.0

pulsmoment <5s
25%
100%

500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000

Drehzahl [UpM]

4500 5000 5500 6000

6500 7000
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9.0

Motorkennlinie 432/6 (400V)

GUNDA
Auto

B.O == s -
7.5 4
7.0 A
6.5
6.0
5.5 4
5.0+
4.5 4
4.0 1

Drehmoment [Nm)

53 25%
= 51 100%

oK HENN
o wowown
L

Impulsmoment <5s

0 250 500 750 10001250150017502000225025002750300032503500375040004250450047505000525055005750600062506500

Drehzahl [UpM]

Motorkennlinie 433/4 (400V)

T S S R S AT

L

Drehmoment [Nm]

——=- 53 25%
—— S1 100%

T S S R S B B

Impulsmoment <5s

clohouhouwowonoolhoowomowooono

CORENNULARINOONND®

500

1750 2000 2250 2500 2750 3000 3250 3500

Drehzahl [UpM]

1000 1250 1500

Motorkennlinie 441/4 (400V)

3750

4000

Drehmoment [Nm)

53 25%
-~ —— S1100%

ohowhWouwobowowobhowowowowo
s

CQCHENNUWAANUOONNDD 0D

Impulsmoment <5s

o 250 500

1750 2000 2250 2500 2750 3000 3250 3500 3750

Drehzahl [UpM]

750 1000 1250 1500

4000

mation
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Typenschlussel

VSERXL X X X

X

X

BaugroRe

2113 213
22/3 223
3113 313
3213 323
3312 332
41/2 412
421/6 421
42216 422
431/6 431
432/6 432
433/4 433
441/4 44

Steuerungsversion

Verstarkerversion
SPS Interface
Profibus
CANopen

RS485

EtherCat
Profinet

~Noo |G (B~ |[—

Encoderversion

~

Resolver
Multiturn-Absolut 5

Beispiel:

BaugréRe 21/3 mit Profinet Inkrementalgeber ohne Bremse, Standard 10, mit STO
VSERXL213.740.010.00

GUNDA
Auto

mation

Sonderausstattung

Keine

Adressschalter (Profibus/CAN)

ohne 0
mit 1
STO

Ohne 0
Safe Torque Off Kategorie 3 | 1
E/A Optionen
Standard(8xE/2xA) 0
6x dig. E. / 4x dig. A 1
Bremse

Keine 0
integriert 1

Colibriservo Stand: 2026-02-24
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Anschlussstecker und Pinbelegung

X1-Signalstecker:

Kontaktanordnung mit Blick auf
Létanschllisse des Kabels

Kabelseitig: Stiftstecker

Verstérkerbetrieb SPS-Schnittstelle Bus (Profinet/Profibus/RS485
A ] DA1 24V/500mA DA1 24V/500mA DA1 24V/500mA
B | Enc. Ausgang A | 24V/30mA DA2 24V/500mA DA2 24V/500mA
C [ Enc. Ausgang B | 24V/30mA ED7 ED7
D [ Enc. Ausgang N | 24V/30mA ED8 ED8
E | ED1 ED1 ED1
F | ED2 ED2 ED2
G | ED3 ED3 ED3
H | ED4 ED4 ED4
I Analogeingang + | 0-10V; +-10V EDS EDS
K | Analogeingang - | 0-10V; +-10V ED6 ED6
L J+24V Logikversorgung + [ +24 V Logikversorgung f +24 V Logikversorgung +
+
M Jov Logikversorgung - ov Logikversorgung - § 0V Logikversorgung -
g é$ISL11fsperre Nur fiir STO é?gt;fsperre Nur fiir STO é?gt;fsperre Nur fiir STO
P | Nicht belegen Nicht belegen Nicht belegen
R | Nicht belegen Nicht belegen Nicht belegen
S | RS232-TXD RS232 - TXD RS232 - TXD
T | RS232-RXD RS232 - RXD RS232 - RXD
U | RS232- Nicht mit Masse RS232 - Nicht mit Masse [ RS232 - Nicht mit Masse
Bezugspotential verbinden ! Bezugspotential verbinden ! Bezugspotential verbinden !

Colibriservo Stand: 2026-02-24
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Vorsicht

X2-Powerstecker:

Kontaktanordnung mit Blick auf

Crimpanschliisse des Kabels

X2
o
Kabelseitig: Buchsenstecker
230V AC 400VAC

1 | MotorversorgungL | 230 VAC Motorversorgung L1 | 400 V AC
2 | Motorversorgung N | 230 V AC Nicht belegen -
3 | Nicht belegen Motorversorgung L2 | 400 V AC
4 | Ballast Ballast
5 | Ballast Ballast
6 | Nicht belegen Motorversorgung L3 | 400V AC
7 | PE PE

Die Aderkennzeichnung stimmt nicht mit der Pin-Nr. des Steckers (iberein.

) Vorsicht
/,

= Die Ballastschaltung ist nicht kurzschlussfest. Fehlerhafte Anschaltung der
Ballastleitungen kann die Ballastschaltung und den Regler beschadigen.
Micht bendtigte Ballastleitungen unbedingt isolieren.

X3 u. X4 Feldbusstecker- PROFIBUS

Kontaktanordnung mit Blick auf
Lotanschliisse des Kabels.

X3 X4
Profibus In Profibus Qut
# 3 &
%
Eub;hsensléci;er ‘Sti;\slec;x;f
X3 X4
1 P (v VP (5V)
2 | A-line A-Line
3 | GND GND
4 | B-Line B-Line
5 | Schirm Schirm
X3 u. X4 Feldbusstecker- CAN RS485
Kontaktanordnung mit Blick auf
Lotseite der Anschlukabel.
X3
CAN/RS485 In CAN/RS485 Out
ml}fabelse\lig: K.g‘t‘)elselitig
I X3 X4
{1 | schim Schirm
2 Jv+ V+

GUNDA _ . .

Automation
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I3 JbpGnD DGND
[4 | T™X/RX+ TX | RX+
I5 ] TX/Rx+ TX | RX+

X3 u. X4 Feldbusstecker- Profinet

Kontaktanordnung mit Blick auf
Lotseite der Anschlusskabel.
X3 X4
Profinet In Profinet Out
(o} (o}
Kel 03 0 o3l
Oy (oF]
Kabelseitig Kabelseitig:
Stiftstecker Stiftstecker
X3 X4
1§ TX+ TX+
2 | RX+ RX+
3 | TX- TX-
4 | RX- RX-

X5 Optional fiir kundenspezifische Zusatzfunktionen reserved

X5

BAlWIN|—

Konfektionierte Kabel

GUNDA _ . .

Automation

Signalkabel:
Aderfarbe Funktion
Violett Digital Ausgang 1
Blau Digital Ausgang 2
Rot Digital Ausgang 3 / Digital Eingang 7
Grin Digital Ausgang 4 / Digital Eingang 8
Gelb Digital Eingang 1
Weil3-Grilin Digital Eingang 2
Braun-Grlin Digital Eingang 3
Weil Digital Eingang 4
Rot-Blau Digital Eingang 5 / Analog Eingang +
Grau-Rosa Digital Eingang 6 / Analog Eingang -
Gelb-Braun +24V Logikversorgung
WeiRk-Gelb 0V Logikversorgung
Weil} - Grau Anlaufsperre (nur mit Option STO Sicher abgeschaltetes Moment)
Grau - Braun STO1 (nur mit Option STO Sicher abgeschaltetes Moment)
Grau RS232 - Schnittstelle TxD
Rosa RS232 - Schnittstelle RxD
Schwarz RS232 - Schnittstelle Referenzpotential (Nicht mit Masse verbinden)
Braun Nicht verbinden, bei manchen Kabeln unbenutzt
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Schleppkettentaugliche PUR-Powerkabel 230V 5-adrig (mit Ballastleitungen)

Aderkennzeichnung | Funktion
1 Motorversorgung L (230V AC)
2 Motorversorgung N (230V AC)
3 Ballast (Isolieren falls nicht benétigt)
4 Ballast (Isolieren falls nicht benétigt)
Gelbgriin PE

Vorsicht
Die Aderkennzeichnung stimmt nicht mit der Pin-Nr. des Steckers Uiberein.

Neu schleppkettentauglich 6x1mm? 400V mit Ballastleitungen

Adernkennzeichnung Farbe Funktion
1 oder L1 schwarz Motorversorgung L1
2 oder L2 schwarz Motorversorgung L2
3 oder L3 schwarz Motorversorgung L3
4 rot Ballastwiderstand extern
5 rot Ballastwiderstand extern
gn/ge Schutzleiter
Colibriservo Stand: 2026-02-24 Seite 15 von 24
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Achtung
Anschlufd Schematisch - Verstarkerbetrieb 230 VAC
.-""’F‘ ---l'-h"'-.
1x 230V AC-Versorgung
7
/
P[] \
': — Programmier adapter kS
L Micht mit dem " \
'.. Metz verbinden! ;iggﬂsr i
5 *1 !
,_\_“-“"'._"_“h_‘
PE
i
— Powerkabel
e
M«H;
Sl ,I-zu'n'lﬁ"-' '
——
]
EE
58
5 E Beispiel o
o= andere E/A-Funktionen moglich f FE
= Freigabe -.EPS{CNC Isoligren, wenn nl'nhrbem':irr'gr.’—‘::r
-+ Safortstop. 24y
= Endschalier = f
I Endschalter - Nur bei sfarken Last-
-+ Analog + | - bremsungen erfardenich
-+ Analog. *-10V
Optionaler
> N Ballast-
j Inkremental- N
> g gebersignale 2]_",_,. Widerstand
> Betrichsbersit l Min. -
.
| 82 Chm [ 100W Motorversorgung 230V AC
—l
e o
24V 2ay
Massze = =
AC
e T e, " R5232 Verbindungen werden durch
by Grau TxD *v,  den Programmieradapter unterbrochen. il
’ e GNDY ™ Die RSZ32 Schinstele ist an dizsem Kabel Logik-Versorgung
Wil TxD msz3ze s nwr ohne Programmieradapter verfugbar.
‘.‘ arz R5332 Masse BxD / r
e ‘Vmemals RS232 Masse
------------- mit Masse verbinden!

L
N
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Datenblatt ColibriservoXL

h - Verstirkerbetrieb 400 VAC
3x 400V AC-Versorgung

=,
"u

Programmier adapter

ool
J/ mocer
21

Nicht mit dem
Metz verbinden!

[c#

T L L

e,

F-pol
Shekar

n-

L
E (] el wap!
g gkl
g EE BT
r
1] |
EX
i =
] Beispiel =
- L andere ElA-Funkiionen maglich i PE
7l _ Gelb Bl 1 g Freigabe f‘ps‘f CHC Isaieren, wenn nishf bendtigh, ——p
j . eiss-Grin < Sofortstop by
| = “"ﬁ;'? «— Endschalter + {!
i ss P4
I Rot-Blau j Endls:hah:er- Nur bei starken Last- —_
Graw-Rosa Ef ; A:;g j‘ w100 bremsungen erforderiich.
Grin | Ad Optionaler
Rot A ol Inkremental- 1 Ba,'“aﬂ'
Bia jl gebersignale o, Widerstand
figlstt A - Betriebsbersit 1 Min. Motorversorgung
- - 120 Ohm / 165W
. |' ll L1
—1
| S— I—z
— L3
€b-Braun 24V v /-
Waiss Galb Masss /-
AC
N Ttee... * RS232 Versindungan werden durch \
o~ . Grau TuD "~ den Programmieradapter unterbrochen. -
Rosa RoD GNDY, % Die R5232 Schnitistelle ist an diesem Kabel Logik-Versorgung
N TxD gsz3zed  nurohne Programmieradapter verfighar.
Y oiwarr BS Masse BxD -~
e £="M Miemals RS232 Masse
""""""""" mit Masse verbinden!
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Anschlufd Schematisch - SPS-Interface 230 VAC
) 1x 230V AC-Versorgung
‘f‘- -
i' "?‘_“9’ Programmier adapter "'..
U Nacht mit dem 1ol %
% Metz verbinden! J Sheckel
.\ L
PE
L
- Signalkabel
G
ciel® ,I-zu'l'lahaf
wapie
g
EE
58
i =
5 Beispiel PE
- andere E/A-Funktionen moglich &
Gelb E1 M« Freigabe  SPoICNC Isalieran, wenn nicht bendtigt.
|\ e Wiizs-Grin - Start
Sreun-Grin €— Sazwahl 31 |
‘Weiss 4 -
o o] P coon e
GrauRoss Eie b Samahize e SRR e
ot -y N
~ Rampensiop Optionaler
Grin _E8 :
- Referenzienen Ballazt-
Widerstand
S | Position erreicht Min
el = 3| Batrisbsberai :
S 82 Ohm f 100W Motorversorgung 53y AC
1 L
| — -
M
=D-Braun 24\ T4V
Weiss_Gely Masse e
AC
N e RS232 Verbindungen werden durch \
b *»,  den Programmieradapter unterbrochen. .
’ i’:“ T;?D GNDY, ™ DieRS232 Schnitstele ist an diesem Kabel Logik-Versorgung
D =2 TxD Rsoif  nur chne Programmieradapter verfigbar.
‘\‘E REZ32 Masse BxD y, &
e UNiemaIs RE232 Masse
""""""""""" it Masse verbinden!
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Anschlufd Schematisch - SPS-Interface 400 VAC
3x 400V AC-Versorgung

/
/
i
i -
% Nicht mit dem
»  Metz verbindan!
PE
L
— signalkabel
N e
ﬁ.:gh\:
- “v_-_,ﬂ'."m"r
| 72 Bespel :
= andere EfA-Funktionen miglich f E
¢ Gelp - Freigabe SPS/CNC Isoliern, wenn nicht bendigh. ——m-
f Wedss-Grin - Start
i g mn;’i‘g‘} 2 €— Satrwahi 51
i {55 4 -l
| + Satzwahl 52 M i bk | gk
| EETTN i e M —
Grau-Ros3 E? £— SazwahisE 24y
G;n;; = #— Rampensiop Cptionaler
<+ Referenzieren Ballast-
Widerstand
= " P Position emeicht Min -
S P Betrisbsbersi 120 Ohm / 165W Motorversorgung
T L1
| S—
|I |I L2
— L3
Seib-Braun 24y
Vaiss-Gelp Masse
N TTtsee...  * RS232 Versindungen werden durch
Y Grau TxD *s»,  den Programmieradapter unterbrochen.
E—— GND™, % Die R5232 Schnittstelle istan diesem Kabel
Mt TxD Rszaz+ )  mr ohne Programmieradapter verflighar.
o wDwarz RE232 Masse BxD / o
o= I Miemals RS232 Masse
TS e T mit Masse verbinden!
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Anschlufd Schematisch - Profibus 230 VAC

’ T 1x 230V AC-Versorgung
E' ‘{"7 Programmier adapter \'.‘
b Meohtmitd 1opal
% Netzverbinden! Stecral

amEm

. ——

weitere Feldbus-
gerate oder
Abschlusswiderstand

- Signakabel

W Buskabel

§
EE
1= Beizpiel
andere EfA-Funkticnen moglich
SPSICHC I
e Bl
| Feldbusinerface
EfA-Beschaltung &
T = - I - wa&optlmal Isolieren, wenn nicht bendtigh. ——
#— Sofortstop
<% Endschalter =
- Endschalter - Mur ber starken Lasi-
+* Tippen + bremsungen erfordenfich.
=k Tippen - 24y
*—{ Teachin Optionaler
- Referenzieren Ballast-
Widerstand
$=| Fosition erreicht Min. |
- Batrichshersit -
- 82 Ohm § 100W
E— Motorversergung 230V AC
— L
 — | -
N
2eib-Braun 24\
fasse

T, * R5232 Verbindungen wenden durch
. ‘den Programmieradapter unterbrochen.
GMD ™, % Die RS232 Schnittstelle ist an diesem Kabel
TxD Rsza 1 nur chne Programmieradapter verfigbar.

e
- ﬂ Niemals RS232 Masss

mit Masse verbinden!
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Anschlufd Schematisch - Profibus 400 VAC
o g 3x 400V AC-Versorgung
l{' h
EI "?} Programmier adapier ".‘
b Nt apal
b Nets veringen y/ Swckel %,
% x1
‘.‘M ___________
i
—
weitere Feldbus-
T gerate oder
Signalicahel Abschlusswiderstand
farzel
- ';:sl"zlmﬂl
4 wah
Y
==
s -
e Eeispisl
andere E/A-Funktionen moglich
SPS/ICNC
il
e Bl
a—p- Felibus-Interface
E.l'a—ElesmaI:Uﬁg &
RS - [+ =y ) I Fm_gab:ptl:nr'al Isofieren, wenn nichf bendfigh,. —
ton s G Bl g Sofortstop
Ltk < Endschalter +
i Endschalter - .
Nur bei starken Las-
«— Tippen = bre.m;.:gzniﬂbraaerﬁm.'_"*‘
Sun Tippen - 29
€ Teachin Optionaler
-+ Referenzieren Ballast-
Widerstand
P=| Poslion emreicht Min
ey . - !
| [ Befriebsbersit 120 Ohm / 165W
] — L1
| S—
— L2
— L3
raun 24v 24y S+
Masse =
AC

" RS232 Verbindungen werden durch

~, den Programmieradapter unterbrochen.
GMD N, % Die RS232 Schnittstele istan diesem Kabel
TxD Rszazr mr ohne Programmieradapter verfbghar.

Legik-Versorgung

Lo Niemals R5222 Masse
mit Masse verbinden!
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Anschlufd Schematisch - Profinet 230 VAC

Micht mit dem
MNetz verbinden!

EEE————
s el

- Signakabel

Standard
Kabalarban

¥— Buskabel

Beispisl

andere Eff-Funkticnen maglich

1x 230V AC-Versorgung

: ,
Programmier adapter %
.

1Gpot
z Sreckel

[ - .y

gerate

— Powerkabel

jrareen:
abE oG
‘ e viand imf
SIENS § ~zuoet
il

wap!

weitere Feldbus-

TxD mszaz)}

nur chne Programmieradapter verfugbar.

RxD i
Lo gNiemals RS232 Masse

mit Masse verbinden!

SPSICNC
Feldbus-Interfacs =
PE
EfA-Beschaltung &
opticnal
T Freigabe Isolieren, wenn nicht benGiigh. -
- Saofortstop I
+ Endschalter =
< Endschalter - -
Nur bei starken Last-
< Tippen + br\_ﬁr.'.j.:ngen erforderlich
<k Tippen - 29V
f Teach-In Optionaler
Referenzieren Ballazt-
Widerstand
= Position erreicht Min
= Betrichshersit :
- ] 82 Ohm 7 1000 Motorversorgung 290V AC
—
— -
24V 2av ]|
MMasse -
AC
e, ' RE232 Verbindungen werden durch
*s,  den Programmieradapter unterbrochen. .
GHNDY % DieRS232 Schnitistelle ist an diesem Kabel Logik-\ersorgung

L
N
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Anschlufd Schematisch - Profinet 400 VAC

e

3x 400V AC-Versorgung

-

. \
Programmier adapéer .

ampel My
/N

Night mit dem
Metz verbindan!

., m———

weitere Feldbus-
gerate

" ignalkabel

$— powerkabel

Mﬁm
el
e ;‘f?zlmﬂﬁﬂf

o aph®
W
c
=
Beispisl
andera EfA-Funkdionen moglich
SPSICNC I I
Feldbus-Interface =
PE
ElA-Beschaltung (&
optional
- Freigabe Isalieran, wenn nichf bendfigh, —3»
=F Sofortstop I
5 Endschalter +
-+ Endschalter -
] Mur beil starken Las-
-t Tippen + . bremsungen erforderich
= Tippen - 24y
o] Teachdn. Opfionaler
Referenziersn Ballast-
Widerstand
N — TR | Fosii i
e Miie Al % Em:bz::::‘t Min. Motorversorgung
L - 120 Ohm [ 165W
—1 '. '. L1
'I 'I L2
— L3
24V
Masse

= * R5232 Verbindungen werden durch

™, den Programmieradapter unterbrochen.

GND™, % DieRSZ32 Schnittstelle ist an diesem Kabel
' mur ohne Programmieradapter verfligbar.

RxD .
Lo Hiemals R5232 Masse
mit Masse verbinden!
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