GUNDA

JLria

Datenblatt Automation

Zahnriemenachsen BK-Serie
Kompakte Bauform mit integrierter Fiihrung

FEEEL — S

Kompakte Linearachse mit Riemenantrieb
Elektrische Achse aus eloxiertem Aluminiumprofil mit integrierten Stahlfiihrungen.
Varianten:

e BK-1 Medium: Rollenfiihrung auf geharteten und vergiiteten Fiihrungen mit zweireihigen Kugellagern.
e BK-1 Heavy: Flhrungssystem mit Schiene und Kugelumlaufbuchsen fiir héhere Belastungen.

e BK-2 Heavy: Schiene mit Kugelumlaufbuchsen (2 Buchsen).
o  BK-2 Heavy XL: Langere Schiene mit 4 Kugelumlaufbuchsen fiir maximale Stabilitdt und Belastbarkeit.

BK-1 BK-2
TECHNISCHE DATEN Mediom | ey } Hisaty | Heawyl
Zulassige Umgebungstemperatur fiir SCHRITT-Motoren °G von -10 bis +50
SERVO Motoren °C von 0 bis +40
Maximale relafive Luftfeuchte 90% bei 40°C; 57% bei 50°C (kein Kondensat)
Maximale Einschaltdauer bei SCHRITT Motoren 50%
SERVO Motoren 100%
Minimaler Hub mm 110 140
Maximaler Hub mm 3800 | 2800 ¢ 3800 | 3600
Wiederholgenauigkeit mm +0.05
Positioniergenauigkeit ® mm +0.4
Unkontrollierte Stof3e auf die Hubanschlége NICHT ERLAUBT (Extra-Hub von minimal 10 mm vorsehen)
Referenzpositionssensor Indukfiver Sensor
Einbaulage Beliebig
Gerduchpegel dBA <66
Riementyp RPP5 in Polyurethan HTD5 in Polyurethan
mit Stahlspannseilen mit Stahlspannseilen
Riemenverléngerung bei maximaler Last 0.1%
Pulley feed/Drehung mm 110 140
Durchmesser der Riemenscheibe mm 35.01 44.56
Maximale Axialkraft B N 800 1250
Maximale Drehzahl 1/min 3500 3500 (2500 %) 1500
Geschwindigkeit, maximal (unbelastet) m/s 6 6 (4 %) 35
Beschleunigung, maximal (unbelastet) m/s? 50 50
Wirksames Drehmoment am Riemenantrieb, maximal Nm 15 32
Maximum applicable motor shaft diameter A mm 14 19
@ Indikative Durchschnittsdaten, die von verschiedenen Fakioren wie Hub, Motortyp, Zylinderversion usw. beeinflusst werden.
W Zuldssige Hochstlast am Riemen: for the sizing, perform the checks as shown in the following pages.
A Compact configuration with the motor shaft parfially inserted into the pulley axle.
# A different version of guide and recirculating pads are required for travels over 1800 mm, with reduced speed.
% Values referring to travels >1800
BK-1 BK-2
GEWICHTE Medium Heavy Heavy Heavy XL
Gewicht bei Hub = 0 (ohne Antrieb) g 2324 2325 5356 8628
Zuséitzliches Gewicht pro mm Hub g 4 3% 7.6
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STATISCHE UBERPRUFUNG
Wenn der Zylinder gleichzeifig einem Drehmoment und einer Kraft ausgesetzt ist, sind die folgenden Gleichungen einzuhalten, wobei die Léngen in Metern angegeben werden miissen.
SIZE AUSFUHRUNG Z [mm] Fy0 max [N] Fz0 max [N] Mx0 max [Nm] My0 max [Nm] Mz0 max [Nm]
BK-1 Medium 33 1600 900 18 60 140
Heavy 35 5700 5700 40 570 570
BK-2 Heavy 45 9600 9600 150 970 970
Heavy XL 45 19200 19200 300 3400 3400
Hinweis: The table shows the maximum loads applicable fo the guide system beyond which serious damage could be caused.
Refer to the Deformation/Load charts on the following pages to verify the axles load conditions.
Mx=Fz-ly+Fy-(lz+2z) My=Fz-Ix+Fx-(lz+2) Mz=Fy Lx+Fx-ly
(Mx) o (My) “ (Mz) - (" 4
Mx0 max MyO max Mz0 max FyO max FzZ0max ~
DYNAMISCHE UBERPRUFUNG
Wenn der Zylinder gleichzeifig einem Drehmoment und einer Kraft ausgesetzt ist, sind die folgenden Gleichungen einzuhalten, wobei die Langen in Metern angegeben werden missen.
SIZE AUSFUHRUNG Z [mm] Fy max [N] Fz max [N] Mx max [Nm] My max [Nm] Mz max [Nm]
BK-1 Medium 33 1000 600 12 40 90
Heavy 35 2850 2850 20 285 285
BK-2 Heavy 45 4800 4800 75 485 485
Heavy XL 45 9600 9600 150 1700 1700

Hinweis: The values in the table refer fo the guide system and are calculated on the basis of a theoretical operating life of 10,000 km.
Mx=Fz-ly+Fy-(z+z) My=Fz-lx+Fx-(lz+2) Mz=Fy-Lx+Fx-ly

(Mx) (My) (Mz) (Fy) (Fz)
Mxmax My max * TMzmax * Fy max * TFzmox

<1
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ABMESSUNGEN BK-1

Medium und Heavy AUSFUHRUNG OHNE MOTOR
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@ = Locher fir Passstifte

@ = Gewindeldcher zur Befestigung

@ = Schwalbenschwanz
V-Lock-Befesfigungen
Typische Groflen siehe im
V-Lock-Kapitel

= Nut for das
V-Lock-Fixierelement

® = Groove for proximity sensor
bracket
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DIMENSIONS BK-2 VERSION WITHOUT MOTOR
Heavy @ = Holes for centring pins
@) = Threaded holes for fixing
t 392,5+Stroke @ = Dovetail for “V-Lock” fixing.
) 220 . 48 For standard dimensions, see
{ chapter V-Lock adaptors..
190 ey = 85,25 =
’ ; 8 —® S @ K] = Slot for “V-Lock” precision key
e foTTo) [ B 5 = i ® = Groove for proximity sensor
[ || i 1 3 bracket and fixing accessories
TTH H T 3R r @ = “Flat” slide with a series of
Q| | g threaded holes for fixing.
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