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Colibri-L LE-SSC 
Kompaktzylinder nach ISO15552 
 

 Kompakte Bauform mit ISO15552 mechanische Schnittstellen 
 Verfügbar mit Colibri 4.0 integrierte Schrittmotoren  

oder ohne Motor mit Nema Flansch oder flansch für Kundenmotor 
 Wahlweise Gleitspindel- oder Kugelumlauspindelsystem 
 Umfangreiches Zubehör 

 

  
Zylinder mit Colibri 4.0 Motor Anbau INLINE Zylinder mit Colibri 4.0 Motor Anbau PARALLEL 

 

  
Zylinder ohne Motor mit Flansch und Kupplung Zylinder ohne Motor mit parallel Anordnung Motor 

 
Der Colibri-L LE-SSC Zylinder ist die elektrische Alternative zu pneumatischen Kompaktzylindern. In 

Kombination mit dem Colibri 4.0 Kompaktschrittmotor entsteht eine hocheffiziente und äußerst 
platzsparende Einheit – leistungsstark, präzise und optimal geeignet für moderne Positionier- und 

Automatisierungsaufgaben. 
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In diesem Datenblatt werden im Wesentlichen die mechanischen Eigenschaften der Lineareinheit beschrieben. 
Für detaillierte Informationen zu den elektrischen Eigenschaften, Anschlussdetails und weiteren Spezifikationen 
des Colibri-Antriebs ziehen Sie bitte zusätzlich das Datenblatt des jeweiligen Colibri-Kompaktantriebs heran. 
 
Allgemeine Technische Daten-Übersicht 
 
Mechanische Eigenschaften der Lineareinheit 
 

 Kugelumlaufspindel Gleitspindel 
Spindelsteigung [mm] 4 10 5 12,7 
Spindeldurchmesser [mm] 12 12 12 12,7 
Maximal zulässige Axiallast [N] 2500 600 300 
Maximal zulässige Eingangsdrehzahl [U/min] 3000 600 940 
Gewinde auf der Kolbenstange  M10x1.25 
Zulässiger Temperaturbereich Mechanik °C -10-50 
Wiederholgenauigkeit [mm] +-0,02 +-0,15 
Positioniergenauigkeit [mm] +-0,1 +-0,4 
Einbaulage [] beliebig 
Sensor Magnet  Integriert 
Verdrehsicherung Kolbenstange  wählbar 
Gewicht bei Hub 0 (in-line) kg 0,767 0,777 0,577 0,582 
Gewicht bei Hub 0 (parallel) kg 1,077 1,087 0,927 0,932 
Gewicht pro mm Hub kg 0,0076 
Bewegte Eigenmasse bei Hub 0 kg 0,199 0,209 0,140 0,145 
Zusätzliche bewegte Masse pro mm Hub kg 0,0025 
Wirkungsgrad [] 0,9 0,35 
Erhältliche Hübe [mm] 30 | 55 | 80 | 100 | 125 | 150 | 200 30 | 55 

 
Eigenschaften der Lineareinheit in Verbindung mit den Colibri 23/24  4.0 Schrittmotoren 
*Details für Kräfte und Geschwindigkeiten müssen den Kennlinien entnommen werden 

Baugröße Spindelsteigung Spindel 
Ø 

max. 
Vorschubkraft 

*1) 

max. 
Geschwindigkeit 

*1) 

Spannungs- 
versorgung 

Logik 

Spannungs-
versorgung Power Verfügbare 

Steuerungsvariante 

[mm] [mm] [N] [mm/s] [VDC] [VDC]  

SSC23 S 

4 12 600 
bis 15mm/s 

130 
bei max.100N 

24 
(0,3A) 

24-48  
(max.2A) 

Profinet 
EtherNet/IP 
CANopen 

10 12 250 
bis 18mm/s 

325 
bei max. 45N 

5 12 190 
bis 12mm/s 

50 
Bei max.140N 

12,7 12,7 75 
bis 30 mm/s 

190 
Bei max. 50N 

SSC23 M 

4 12 1200 
bis 10mm/s 

130 
bei max. 110N 

10 12 490 
bis 18mm/s 

250 
bei max.100N 

5 12 380 
bis 10mm/s 

50 
Bei max.258N 

12,7 12,7 150 
bis 40 mm/s 

190 
Bei max. 90N 

SSC23 L 

4 12 2000 
bis 10mm/s 

120 
bei max. 100N 

10 12 800 
bis 35mm/s 

275 
bei max. 180N 

5 12 600 
bis 25mm/s 

50 
Bei max.500N 

12,7 12,7 240 
bis 40 mm/s 

190 
Bei max. 120N 

SSC24 L 
4 12 2500 

bis 25mm/s 
100 

bei max. 400N 

10 12 1200 
bis 35mm/s 

275 
bei max. 136N 
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Aufbau 
Motor inline angebaut: 

  
Parallel mit Umlenkung: 

 
 

Beschreibung:  
1 Kolbenstange: rostfreier Stahl (AISI 316) 
2 Profil: Aluminiumlegierung mit verschleißfester Beschichtung 
3 Abstreifring 
4 Magnet 
5 Verdrehsicherung 
6 Anschlagspuffer 
7 Schrägkugellager 
8 Abdeckplatte 
9 Kupplungsgehäuse eloxiertes Aluminium 

11 Abdeckung für Zugang Kupplungsbefestigung 
12 Umlenkungs-Platte 
13 Gehäuse Umlenkung 
14 Zahnriemenscheibe 

15 -16  Elastisches Kupplungsteil mit Befestigungschrauben 
17 Zahnriemenführungen 
18 Zahnriemen 
19  Motor 
20 Gleitspindel Edelstahl 
21 Gleitmutter Technopolymer 
22 Spindel gehärteter gerollter Stahl 
23 Kugelumlaufspindelmutter 
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Maximal zulässige radiale Last auf die Kolbenstange 

 
 
Theroetische Lebensdauer als Funktion der mittleren Achslast Kugelumlaufspindel 

 
 
Theroetische Lebensdauer als Funktion der mittleren Achslast Gleispindel 
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Kraftkennlinien in Abhängigkeit der Geschwindigkeit 
  
SSC mit Kugelumlaufspindel 4mm Steigung + Nema 23 Colibri 4.0 Motoren S,M,L 

 
SSC mit Kugelumlaufspindel 10mm Steigung + Nema 23 Colibri 4.0 Motoren S,M,L 
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SSC mit Gleitspindel 5mm Steigung + Nema 23 Colibri 4.0 Motoren S,M,L 

 
SSC mit Gleitspindel 12,7mm Steigung + Nema 23 Colibri 4.0 Motoren S,M,L 
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SSC mit Kugelumlaufspindel 4mm Steigung + Nema 24 Colibri 4.0 Motor L 

 
SSC mit Kugelumlaufspindel 10mm Steigung + Nema 24 Colibri 4.0 Motor L 
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Typenschlüssel 
 

  VL XX SSC X . XXXX . X  X . xxx 
 

+ 
TYP-

Schlüssel 
Motor 

 

 
 

                     

Motorflansch:                         

Nema 23/6.35Welle 23                     

Nema 24/8Welle 24                     

 
 

                    

Spindel:                          

Kugelumlauf 4mm Steigung 4   
  

               

Kugelumlauf 10mm Steigung 6     
               

Gleitspindel 5mm Steigung C                    

Gleitspindel 12,7mm Steigung F     
               

  
    

               

Hub in mm max. 4 Stellen                           
  

    
 

 
            

Anbauposition Motor                            

inline 0                  

parallel 1                  
                   

Verrehsicherung                             

nicht verbaut 0                 

verbaut 1           
      

  
          

      
Sonderzusatz                            
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Zubehör 

 

 
 
 

Bild Artikelnummer Beschreibung 

 

VZISO.950322002 
 

Deckelflansch Typ C 
MF: 10 | TF: 64 | UF 80 | R: 32| E: 50 | FB : 7 

Fmax = 1600N 
 

 

VZISO.950322001 
Fussbefestigung Typ A 

AB: 7 | AH: 32 | AO: 11 | AT: 4 | AU: 24 | TR: 32 | E: 45 
Fmax = 1600N 

 

VZISO-2950322010 Kolbenstangenmutter Typ S  
F: M10x1,25 | H: 6 | CH: 17 

 

VZISO.950322020 
Gabelkopf Typ GK-M 

M: 10 | C: 20 | B: 10 | A: 20 | L: 52 | F: 40 | D: M10x1.25 |  
N:26 
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VZISO.950322025 

Gelenkauge Typ GA-M 
M: 10 | C: 15 | B: 14 |B1: 10,5 | A: 28 | L: 57 | F: 43 |  

D: M10x1.25 | G: 15 | CH: 17 | G1: 19 
 
 
 

 

VZISO.950322030 
Ausgleichskupplung Typ GA-K 

A: M10x1.25 | B:20 | C:20 | D:71 | F:22 | E:4 |  
SW1:12 | SW2:30 | SW3:30 | SW4:19 | SW5:17 

 

VZISO.95E322003 
Schwenkgabelbefestigung Typ B STAHL  

UB:45 | CB:26 | FL:22 | CD:10 | MR:10 | L:13 | 
Fmax = 1600N 

 

VZISO.95E322004 
Schwenkaugenbefestigung Typ BA STAHL 

EW:26 | FL:22 | MR:10 | CD:10 | L:13  
Fmax = 1600N 

 

VZISO.95E322006 
Sphärische Schwenkaugenbefestigung Typ BAS 

DL:22 | MS:15 | CX:10 | EX:14| L:14  
Fmax = 1600N 

 

VZISO.95E322017 

ISO15552 – Gegenlager für Typ B – Typ AB7 STAHL 
EM: 26 | B: 20 | HB: 6,6 | CK: 10 | TE: 38 | RA: 18 | PH: 32 
|UR: 31 | UL: 51 | L: 3 | BT: 8 | EA: 10 | P: 20 | Q: 5 | Fmax: 

1600N 
 

 
 

 

VZISO.95434 
 

Magnetschalter für Profilbefestigung PNP mit 2 m Kabel 
Schließer Kontakt 

Betriebsspannung: 10-30VDC 
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Maßzeichnungen 
 
Axiale Motoranbindung 

 
A 95 + HUB 
B 36 
C 57 
D bei Motor S 81+95+Hub 
D bei Motor M 92,7+95+Hub 
D bei Motor L 116,2+95+Hub 

 
 
Parallele Motoranbindung 

 
 

A 99 + HUB 
B 42,5 
C bei Motor S 81+B 
C bei Motor M 92,7+B 
C bei Motor L 116,2+B 
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