GUNDA _ _ .
Datenblatt: V003 Automation

Linearantrieb SSC-ISO Zylinder
Elektrischer ISO-Kompaktzylinder

v Kompakte Bauform mit ISO15552 mechanische Schnittstellen
v" Verfiigbar mit Colibri 4.0 integrierte Schrittmotoren
oder ohne Motor mit Nema Flansch oder flansch fiir Kundenmotor
v' Wahlweise Gleitspindel- oder Kugelumlauspindelsystem
v Umfangreiches Zubehor

C€ ek .

Ethen\et/IP
o

DY A

CANopen

Zylinder mit Colibri 4.0 Motor Anbau INLINE Zylinder mit Colibri 4.0 Motor Anbau PARALLEL

Zylinder ohne Motor mit Flansch und Kupplung Zylinder ohne Motor mit parallel Anordnung Motor

Der Colibri-L LE-SSC Zylinder ist die elektrische Alternative zu pneumatischen Kompaktzylindern. In
Kombination mit dem Colibri 4.0 Kompaktschrittmotor entsteht eine hocheffiziente und duBerst
platzsparende Einheit - leistungsstark, prazise und optimal geeignet fiir moderne Positionier- und
Automatisierungsaufgaben.
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Linearantrieb SSC-ISO Zylinder

Elektrischer ISO-Kompaktzylinder

GUNDA

In diesem Datenblatt werden im Wesentlichen die mechanischen Eigenschaften der Lineareinheit beschrieben.
Fiir detaillierte Informationen zu den elektrischen Eigenschaften, Anschlussdetails und weiteren Spezifikationen
des Colibri-Antriebs ziehen Sie bitte zuséatzlich das Datenblatt des jeweiligen Colibri-Kompaktantriebs heran.

Spindelsteigung

Spindeldurchmesser

Maximal zuldssige Axiallast

Maximal zulassige Eingangsdrehzahl
Gewinde auf der Kolbenstange
Zulassiger Temperaturbereich Mechanik
Wiederholgenauigkeit
Positioniergenauigkeit

Einbaulage

Sensor Magnet

Verdrehsicherung Kolbenstange
Gewicht bei Hub 0 (in-line

Gewicht bei Hub 0 (parallel

Gewicht pro mm Hub

Bewegte Eigenmasse bei Hub 0
Zusatzliche bewegte Masse pro mm Hub
Wirkungsgrad

Erhaltliche Hiibe

*Details fiir Krafte und Geschwindigkeiten miissen den Kennlinien enthommen werden
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Linearantrieb SSC-ISO Zylinder
Elektrischer ISO-Kompaktzylinder
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Motor inline angebaut:

Parallel mit Umlenkung:

. S

e i

[
iy

Beschreibung:
1 Kolbenstange: rostfreier Stahl (AlSI 316)
2 Profil; Aluminiumlegierung mit verschleilfester Beschichtung
3 Abstreifring
4 Magnet
5 Verdrehsicherung
6 Anschlagspuffer
7 Schragkugellager
8 Abdeckplatte
9 Kupplungsgehause eloxiertes Aluminium
11 Abdeckung fiir Zugang Kupplungsbefestigung
12 Umlenkungs-Platte
13 Geh&use Umlenkung
14 Zahnriemenscheibe
15-16 Elastisches Kupplungsteil mit Befestigungschrauben
17 Zahnriemenfiihrungen
18 Zahnriemen
19 Motor
20 Gleitspindel Edelstahl
21 Gleitmutter Technopolymer
22 Spindel gehérteter geroliter Stahl
23 Kugelumlaufspindelmutter
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GUNDA
Linearantrieb SSC-1SO Zylinder S LLEAL
Elektrischer ISO-Kompaktzylinder Automation

CINI Radial loads can be applied fo the piston rod.

100 They must not exceed the values in the adjacent chart,
otherwise the guides on the rod and piston will be subjected fo

" excessive wedr.

&
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B = Barycentre;
$ = Projection;
0 C = Radial load
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225

S [mm]

Life characteristics can vary considerably from those indicated in the graphs due fo different operafing conditions (radial loads, temperature,
lubrication status, efc.).
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Linearantrieb SSC-1SO Zylinder S LLEAL
Elektrischer ISO-Kompaktzylinder Automation

Kraftkennlinien
Kugelumlaufspindel 4mm Steigung
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Kraftkennlinien
Kugelumlaufspindel 10mm Steigung
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Linearantrieb SSC-1SO Zylinder S LLEAL
Elektrischer ISO-Kompaktzylinder Automation

Kraftkennlinien
Gleitspindel 5mm Steigung
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Kraftkennlinien
Gleitspindel 12,7 mm Steigung
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Colibri40-Datenblatt Seite 6 von 11
Gunda Automation GmbH Tel +49 7529 9979 000
Stockécker Str. 10 info@gunda-gmbh.de
88281 Schlier www.gunda-automation.com

Dieses Datenblatt wurde mit Sorgfalt erstellt. Trotz sorgféltiger Prifung aller Daten kénnen wir fiir fehlerhafte oder unvollsténdige Daten keine Haftung (ibernehmen.



mailto:info@gunda-gmbh.de

GUNDA

Linearantrieb SSC-1SO Zylinder S LLEAL
Elektrischer ISO-Kompaktzylinder Automation

Kraftkennlinien SSC+Colibri 24L
Kugelumlaufspindel 4mm Steigung
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Kraftkennlinien SSC+Colibri 24L
Kugelumlaufspindel 10mm Steigung
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Linearantrieb SSC-1SO Zylinder S LLEAL
Elektrischer ISO-Kompaktzylinder Automation
Typenschlussel
TYP-
VL XX SSC X . XXXX . X X . xxx + Schliissel

Motor

Motorflansch:

Nema 23/6.35Welle 23

Nema 24/8Welle 24

Spindel:

Kugelumlauf 4mm Steigung 4
Kugelumlauf 10mm Steigung 6
Gleitspindel 5mm Steigung C
Gleitspindel 12,7mm Steigung  F

Hub in mm max. 4 Stellen

Anbauposition Motor

inline 0

parallel 1

Verrehsicherung

nicht verbaut 0

verbaut 1

Sonderzusatz

Colibri40-Datenblatt Seite 8 von 11

Gunda Automation GmbH Tel +49 7529 9979 000
Stockécker Str. 10 info@gunda-gmbh.de

88281 Schlier www.gunda-automation.com

Dieses Datenblatt wurde mit Sorgfalt erstellt. Trotz sorgféltiger Priifung aller Daten kdnnen wir fiir fehlerhafte oder unvollsténdige Daten keine Haftung (ibernehmen.



mailto:info@gunda-gmbh.de

GUNDA _ .

Automation

Linearantrieb SSC-ISO Zylinder
Elektrischer ISO-Kompaktzylinder

Zubehor

Bild Artikelnummer Beschreibung

Deckelflansch Typ C
VZ1S0.950322002 MF: 10| TF: 64 | UF 80 | R: 32| E: 50 | FB : 7
Fmax = 1600N

Fussbefestigung Typ A
VZ1S0.950322001 AB: 7| AH: 32| AO: 11 | AT: 4| AU: 24 | TR: 32 | E: 45
Fmax = 1600N

i Kolbenstangenmutter Typ S
V2150-2950322010 F: NM0x1,25 | H: 6 | CH: 17

Gabelkopf Typ GK-M

VZ1S0.950322020 M: 10| C: 20 | B: 10| A: 2% !2L6: 52| F: 40 | D: M10x1.25 |
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Linearantrieb SSC-ISO Zylinder

Elektrischer ISO-Kompaktzy
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VZ1S0.950322025

Gelenkauge Typ GA-M
M: 10| C: 15| B: 14 |B1: 10,5 | A: 28 | L: 57 | F: 43 |
D: M10x1.25 | G: 15| CH: 17 | G1: 19
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VZ1S0.950322030

Ausgleichskupplung Typ GA-K
A: M10x1.25 | B:20 | C:20 | D:71 | F:22 | E:4 |
SW1:12 | SW2:30 | SW3:30 | SW4:19 | SW5:17

VZIS0.95E322003

Schwenkgabelbefestigung Typ B STAHL
UB:45| CB:26 | FL:22 | CD:10 | MR:10 | L:13 |
Fmax = 1600N

VZISO.95E322004

Schwenkaugenbefestigung Typ BA STAHL
EW:26 | FL:22 | MR:10 | CD:10 | L:13
Fmax = 1600N

VZISO.95E322006

Spharische Schwenkaugenbefestigung Typ BAS
DL:22 | MS:15 | CX:10 | EX:14]| L:14
Fmax = 1600N

VZIS0.95E322017

1S015552 — Gegenlager fiir Typ B — Typ AB7 STAHL
EM: 26 | B: 20 | HB: 6,6 | CK: 10 | TE: 38 | RA: 18 | PH: 32
|UR: 31| UL:51|L:3|BT:8|EA: 10| P:20|Q: 5| Fmax:
1600N

VZ1S0.95434

Magnetschalter fiir Profilbefestigung PNP mit 2 m Kabel
SchlieRer Kontakt
Betriebsspannung: 10-30VDC
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Linearantrieb SSC-1SO Zylinder S LLEAL
Elektrischer ISO-Kompaktzylinder AUtomatlon
MaRzeichnungen
Axiale Motoranbindung
22 10
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> T — R 1
R A | @i |
e
M6 depth 14,5
A
A 95 + HUB
B 36
C 57
D bei Motor S 81+95+Hub
D bei Motor M 92,7+95+Hub
D bei Motor L 116,2+95+Hub
Parallele Motoranbindung
C©
B
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----------- o
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& o |02 : 5 i
SR ©) : ]
32,5 Médeph10 17/ 22 10 4 M6 depth 145 325
40 45
A 60
A 99 + HUB
B 42,5
C bei Motor S 81+B
C bei Motor M 92,7+B
C bei Motor L 116,2+B
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