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Intelligente Positioniersysteme
einfach — effizient — zuverlassig

Linearantrieb Colibri-L LE23

Lineareinheit mit Schrittmotor und integrierter Positioniersteuerung

—

Eigenschaften Colibri-L LE23

Colibri-L LE23 lineare Antriebseinheit mit folgenden integrierten Komponenten:

SNENENENEN

Gleit-Spindelantrieb mit Kolbenstange, Gewindemutter aus Hochleistungskunststoff
angebauter Schrittmotor mit integrierter Leistungs- und Steuerungselektronik

Motor axial oder parallel angebaut
Optional Multiturn-Absolutwertgeber
Umfangreiches Zubehdr kompatibel zu Pneumatik-Komponenten: Gelenkkdpfe, Gelenkaugen, Befestigungswinkel,
Endschalter, Ausgleichskupplungen, Schwenkbefestigungen etc.

= Die Einheit setzt die Drehbewegung des Motors (iber die angetriebene Spindel in eine Linearbewegung der Kolbenstange um.

X Die Ansteuerung des integrierten Positioniercontrollers erfolgt in der einfachsten Ausfiihrung tiber einfache digitale 24 V
Signale, vergleichbar mit der Ansteuerung eines Pneumatik-Zylinders. Dadurch ist diese Einheit bestens fir einfache
Anwendungen in der Automatisierung geeignet, in der bisher pneumatische Komponenten eingesetzt wurden. Aber im

Vergleich zur Pneumatik mit deutlich hoherer Flexibilitat

X Optional kann die Einheit aber auch mit Bus-Schnittstellen wie RS485, CANopen, oder Profibus ausgestattet werden, dadurch

kénnen auch komplexere Positionierablaufe einfach realisiert werden.

Abbildung 1: LE23 Motor koaxial

Allgemeine technische Daten

Abbildung 2: LE23 Motor parallel mit Umlenkung
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*1) Abhangigkeit zwischen Geschwindigkeit und Kraft muss berticksichtigt werden, hierzu bitte jeweilige Kennlinie beachten

*2) auf Wunsch auch Zwischenlangen lieferbar

*3) selbsthemmend
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RS485
CANopen
Profibus DP

Digital I/0,
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Aufbau

L O OO NSO RANWN

~ -

Montagebolzen M16x1.5

Kolbenstange @ 30mm

Gleitfuhrungsflansch

Aluminiumprofil mit Nuten zur Befestigung

Flanschschrauben mit Innengewinde M5

Optional Befestigungsblgel zum Anbringen von Schwenkbefestigungen

Schrittmotor (2 Grofen K und L)

Schrittmotorsteuerung in verschiedenen Ausfiihrungen Kabelabgang nach unten (radial)
Schrittmotorsteuerung in verschiedenen Ausfiihrungen Kabelabgang nach vorn (axial)
Umlenkung

Optional Schwenkbefestigung
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Varianten

Steuerungsgehaduse

Mini Gehause

Stecker Sub-D

Standardgehause

P

Stecker Sub-D axial

> ”

Stecker M12 axial

Stecker Sub-D radial

Stecker M12 radial

Mogliche
Schnittstellen

Digital
I/O

UsB/
TTL

koaxial

LE23 0102_V00

Baugrofe Schrittmotor

Anbau Art Motor

parallel

koaxial

MaRzeichnungen

LE23 0103 V00

LE23 0104 V00

parallel

LE23 0105_V00

Multiturn

oder
Bremse

Nein

Digital

=
'

usB/
RS485

open
=)

LE23 0110_V00

LE23 0111 V00

LE23 0126 V00

LE23 0127 V00

LE23 0112 V0O

LE23 0113 V0O

LE23 0128 V0O

LE23 0129 V00

LE23 0106_V00

LE23 0107 V00

LE23 0122 V00

LE23 0123 V0O

LE23 0108 V00

LE23 0109 V0O

LE23 0124 V0O

LE23 0125 V0O

LE23 0118 V0O

LE23 0120 V00

LE23 0114 V00

LE23 0116_V00

LE23 0134 V0O

LE23 0136 V00

LE23 0130_V00

LE23 0132 V00

Nein

Ja

Nein

Ja

Nein

Ja

Nein

Ja
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Kennlinie
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Bild ArtikelInummer Beschreibung
VLEZ30002V/00000000 Gabelkopf, Stahl verzinkt
VLEZ30001Vv00000000 Gelenkkopf mit Kugelgelenk
VLEZ30003V00000000 Ausgleichskupplung
VLEZ10001V0000000 Befestigungswinkel
VVGA000001V0000000 Nutenstein fiir LE23 Profil M5

Magnetschalter fir Profilbefestigung PNP mit 2 m Kabel
VLEZ40001Vv0000000 SchlieRer Kontakt
Betriebsspannung: 10-30VDC

VLEZ20002V0000000 | Befestigungsbiigel inkl. 8x Nutensteine mit Schrauben fiir Profilbefestigung

VLEZ20003Vv0000000 Zentrierpilz fir Schwenkbefestigung

Gabelbefestigung, breite Ausfiihrung
VLEZ30005V0000000 Befestigung: Aluminium Druckguss
Bolzen: Edelstahl

Lagerbock starr breit,
VLEZ30009V0000000 Gegenlager flir Gabelbefestigung breit
Aluminium Druckguss

VLEZ30007V0000000 Schwenkbefestigung
Aluminium Druckguss.
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VLEZ0004V0000000

Gabelbefestigung, schmale Ausfiihrung

VLEZ30006V0000000 Befestigung: Aluminium Druckguss
Bolzen: Edelstahl

Lagerbock starr schmal,

VLEZ30008V0000000 Gegenlager flir Gabelbefestigung schmal
Aluminium Druckguss

Befestigungsmaglichkeiten Winkel

L

R
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Elektrisches Zubehor

Steuerungsvariante: MINI-BAC Steuerung

Anschluss-
. kabel

X

Schnittstellenumsetzer/
Dongle

PC / Notebook

Die BAC Baureihe ist eine sehr kleine und einfache Positioniereinheit. Sie wurde entwickelt, um Positionieraufgaben mit
wenig Aufwand zu realisieren. Es werden keine Programmierkenntnisse bendtigt, alle Einstellungen erfolgen Gber ein
einfach zu bedienendes Windows-Programm. Zur Konfiguration des Antriebes wird in der einfachsten Ausfihrung ,BAC-
Mini“ zusatzlich ein Y-Adapter benétigt. Nach der Konfiguration wird der Y-Adapter entfernt und nur noch das
Anschlusskabel eingesteckt.

Bezeichnung: Beschreibung: Artikelnummer
VANKA15BHD0200 2m
Anschiusskabel s D e VANKA15BHD0500 5m
PP g VANKA15BHD1000 10m
Schnittstellenumsetzer
inkl. Software zur USB/TTL VKAKOTTLUSB001
Konfiguration
Schnittstellenadapter Y-Adapter fiir Schnittstellenumsetzer VADAP15TTL0901

Details zur BAC-Steuerung entnehmen Sie bitte dem separaten Handbuch der BAC-Baureihe.
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Steuerungsvariante: Standard- BAC Steuerung

Schnittstellenumsetzer/
Dongle

Anschluss-
kabel

PC / Notebook

Die BAC Baureihe ist eine sehr kleine und einfache Positioniereinheit. Sie wurde entwickelt, um Positionieraufgaben mit wenig

Aufwand zu realisieren. Es werden keine Programmierkenntnisse bendtigt, alle Einstellungen erfolgen Gber ein einfach zu
bedienendes Windows-Programm. Zur Konfiguration des Antriebes wird ein Schnittstellenumsetzer (USB/TTL oder

USB/RS485) bendtigt.
Bezeichnung: Beschreibung: Artikelnummer
VANKA15BHD0200 2m
Anschlusskabel e VANKA15BHDO500 5m
PP g VANKA15BHD1000 10m
Schnittstellenumsetzer inkl. USB/TTL VKAKOTTLUSB001
Software zur Konfiguration USB/RS485 VKAKORS485USB001
Details zur Ansteuerung entnehmen Sie bitte dem separaten Handbuch der BAC-Baureihe.
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Steuerungsvariante: Standard- CANopen Steuerung

Anschluss-
- kabel

»
7))

CAN-USB Dongle

R

PC / Notebook

Der COLIBRI-CAN ist kompatibel zum CANopen Device Profil DS402 fiir Positioniersteuerungen. Das Protokoll ist aber
absichtlich so einfach wie méglich gehalten. Zur Konfiguration des Antriebs wird ein CAN/USB Dongle bendtigt.

Bezeichnung: Beschreibung: Artikelnummer
VANKA15BHD0200 2m
Anschlusskabel e S D SLESE VANKA15BHD0500 5m
PP g VANKA15BHD1000 10m
CAN-USB Dongle
inkl. Software zur CAN/USB VKAKOPCCANU301
Konfiguration

Details zur Ansteuerung entnehmen Sie bitte dem separaten Handbuch der CANopen-Baureihe.
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Steuerungsvariante: Standard- Profibus Steuerung

Anschluss-

kabel

PC / Notebook

Der COLIBRI ist als PROFIBUS-DP Slave ausgelegt. Diese COLIBRIs werden, dem PROFIBUS Standard entsprechend,
mit der Slave Adresse 126 ausgeliefert. Die Kommunikation erfolgt entweder Uber eine 8 Byte oder (iber eine 10 Byte

lange Struktur, die vom Master geschrieben und gelesen werden kann.

Bezeichnung:

Beschreibung:

Artikelnummer

Anschlusskabel

Schnittstellenumsetzer inkl.
Software zur Konfiguration

VANKA15BHD0200 2m

15;‘;?}15%?&;%‘?‘* VANKA15BHD0500 5m

Pp g VANKA15BHD1000 10m
RS232/Profibus VKAKOPBUXX0300

Details zur Ansteuerung entnehmen Sie bitte dem separaten Handbuch der ProfiBus-Baureihe, ein kostenloser
Funktionsbaustein flir die SPS wird als Beispiel mitgeliefert.
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Typenschliissel
e - e E
J Sonderausfiihrungen

Steuerungstyp 0 Keine Sonderausfiihrung
Kompakt 23 radial D X__ Nr. Kundenversion
rompeld 29 axa j G__ BusAnschiul Sub-D

P | IP geschitzt (IP54)
Encoder Version K Kabelducrhfiihrung
ohne Encoder 0 F M8 fir E+ und E-
Standard Inkrementalencoder D Q M8 fiir Ref
Multiturnabsolutwertgeber P U Umlenkung

M M12 Anschliisse
Motorbauart N Erweiterte IO
2 Systeme (K) 2
3 Systeme (L) 3 ] Arbeitshub in mm max. 4 Stellen |
Steuerungsversion .
BAC _TTL E Steigung / Vorschubskonstante
CANopen G 1 1/4(6,35mm) /i= 55:1
Profibus M M 2 1/2“ (12,7mm) / 45mm
BAC - RS485 R 3 1" (25,4mm) / 70mm
9 3mm
Beispiel

Kompakt 23 Mini Gehause (nur mit
MINI-BAC Steuerung

Standard-Inkrementalencoder

Kurzer Motor (K)

BAC-TTL

3mm Steigung

150mm Arbeitshub

|

Keine Sonderausflihrung

LE23-0-J-D-2-4-E-9-0150-0

Kompakt 23 Axial Gehause

Multiturnabsolutwertgeber

Langer Motor (L)

CANopen

3mm Steigung

300mm Arbeitshub

o

Umlenkung / M12 Anschliisse

LE23-0-E-P-3-4-G-9-0300-UM

MaRzeichnungen
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LE23 | kurzer Motor | Mini-Gehéause | koaxial
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LE23 | kurzer Motor | Mini-Gehéause | parallel mit Umlenkung
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LE23 | langer Motor | Mini-Gehause | koaxial
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LE23 | langer Motor | Mini-Gehause | parallel mit Umlenkung
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LE23 | kurzer Motor | M12 axial Geh&use | koaxial
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LE23 | kurzer Motor | M12 axial Gehéuse | koaxial | Multiturngeber oder Bremse
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A
44 Tabellenwert L1
13
] | I !
f & —
[ . . .
2 8 =lFd
c EES
EnE
Eg /
e 5
E%E; [4x)M6/8 1£
e fe
mli
i
e
is
o é%:
#3
s
LES .
| | 5% Ansicht: Hub ausgefahren
jit
E ‘ﬁg
3
b
5
288
] i i
e
[}
.
-3
&
] § Hub: [Huboali?ss.nm) muhollzln-n]
g Z5mm 106,55mm 2Pmm
3 Smm 131.55mm 4mm
& 100mm 181.55mm 114mm
E 150mm 231.55mm 1é4mm
— ! r 200mm 281,55mm 214mm FOLERARD [ TOLERANCES: | RACHARBEN / FREN:
E g A00rmm 2381,55mm 3Al4mm DI 150 2758 ;mmb?g“?
g 500mm 581,55mm Sldmm WEAL S
. IE Sonder: Sonder: Sonder: _ e m.’ WDERCATON HAME DATE
.| s ELE23.0110.V00
-] [CERCHI | WG T
3 % frimepririe LE23 0110, V00
i% W | o | GUNDA p— mE
32 | m e egoed | oL I5B LE23 mif PAC4e_2_subd
e ok mmen o 1 sammmmnn | HObe Ober Tabelle
7 F} 3 Pl 5 r HEGA 0 SEIE { SHEET | WO { OF | A2




|
LE23 | kurzer Motor | Sub-D axial Gehause | parallel mit Umlenkung
64 44 Tabellenwert L1 38 56
b q S=="Im ( :é] @
B S ) q - o d ! B
=4 & E—
£ 8 : B4_l_io G L i | m @ &)
c Efg | <| _i__ _?_ E_ = = ] ] _@ c
] MLA = 7# N
iE Py T %9 :
efe
N §§§ (4x)M5/10 [4x) 5 040 L”" 5 B
Tic 032,50 e o 59
321‘
44
K
o é%: o
25
5
LES .
| | 5% Ansicht: Hub ausgefahren e
i
3iz
3%
) éE 2 wert L2 .
2
113 0
288
L . L
F D: F
. il o
0
111 HOb: | (eesiissmm) | gubtiamm | ¥
I Z5mm 106,55mm 2Pmm s
3 Smm 131.55mm 4mm
& 100mm 181,55mm 114mm
i 150mm 231,55mm 1é4mm
— ! r 200mm 281.55mm 214mm FOLERAND § TOLERANCES: | RACHARBEN |/ FIEH:
E g A00rmm 281,55mm 3Al4mm DIM IS0 2758 ;mmb?g“?
g 500mm 581, 55mm Sldmm [l
E =3 Sonder: Sonder: Sonder: v — o ma MOCRCATON wane [ patE
.| 353 ELE23.0111.V00
= [GEWICT | W et N
3 % rgerirhe e LE23 0111_V00
s et SUNDA -~ oy i 7sp L£93 it PAC1 4.2 subd
| ey N A o '.'Hm:m Hibe Uber Tabelle mit Umlenkung
1 2 ) ] 5 & | 7 ) HEGA, Ll SEHTE { SHEET | WO £ OF | A2




LE23 | kurzer Motor | Sub-D axial Gehause | koaxial | Multiturngeber oder Bremse
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LE23 | langer Motor | M12 axial Gehéuse | parallel mit Umlenkung
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LE23 | langer Motor | Sub-D axial Gehause | axial

Tabellenwert L1

RV

£ B =
B
£0E
. gg (4x)M6/8 / 15
iz [4x]
&bz
|
'; o
BET
k- g g
it
E: §
£ .
1 Ansicht: Hub ausgefahren
ik
=
32 Tabellenwert L2
b
3
3
21
E =
£5%
] 0
' o
)
? - L1 12
] '§ Hub: [Hub+81,88mm) {Hub*14mem) v
" 25mm 106 55mm 29mm e
3 S0mm 131.55mm G4mm
& 100mm 181.55mm 114mm
E 150mm 231.55mm 1é4mm
! - 200mm 281.55mm 214mm FOLERARD [ TOUBRANCES: | | RACHARBE | FREH: SCHARFE EAMTEN
E g A00mm 281,55mm 3l4mm DiM 150 2758 ;mmb?g“?
g S00mm 581,55mm 514mm [
3 £P Sonder: Sonder: Sonder: v O | AHDERUNG | MODRCATION HAME| DI
= WAL i ORDE
) ] ELEZ3.0126.V00
g [GEWICT | WEIGHE: DV M
%E et LE23 0126 _V0O
$1] ok e P e
4 %.—‘; ‘BetEt| ad Gobeat FacOGA] aILIF GUN?&;;{HL‘ | 7SB LE23 mit PACT4e_3 subd
ey e T sapmamnen | HObe Ober Tabelle
. Smctdcient 1) Fax w3 00 19 b
7 z 3 Pl 5 ) HEGA L SEIE  SHEET | Wl F | A2




LE23 | langer Motor | Sub-D axial Gehause | parallel mit Umlenkung
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LE23 | langer Motor | M12 radial Gehause | axial
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