GUNDA
Datenblatt Automation

ColibriservoXL
0,8- 3,2 kW 230VAC oder 400V AC

Servomotor mit integrierter Positioniersteuerung

Colibriservo: Der prazise Servoantrieb

* Birstenloser Servomotor mit integrierter Elektronik + Digitale Ein- und Ausgénge (24V)

+ Positionierung und Drehzahl/Drehmomentregler + RS232 fiir Parametrierung

* Digitaler 4-Quadrantenregler + Motorversorgung 230V AC oder 400 V AC 50/60Hz
+ Direkte Status- und Diagnosefunktionen durch LED’s + Getrennte Logikversorgung 24 V mit Verpolschutz

Der komplette Regler ist in einem kompakten Gehause untergebracht, welches direkt mit dem Motor verbunden ist.Alle elektrischen
Verbindungen zum kompletten System erfolgen Uber 2,bzw. mit Feldbusanschaltung 4 Rundsteckverbinder, die in Richtung der
Motorachse (A-Lagerschild) zeigen. Die Konfiguration und Programmierung kann dber die serielle RS232 Schnittstelle mit Hilfe der PC-
Software “Servo Link” erfolgen. Diagnose wird auch durch diese Schnittstelle unterstitzt. Bei Versionen mit Feldbus kénnen alle
Parameter alternativ auch Uber den Feldbus gesetzt werden.

Aligemeine Technische Daten

Motorspannung 230VAC 400VAC

BaugroRe /3 223 33 323 332 M2 4216 42206 4316 43206  433/4 441/
' Motorleistung ' ' ' ' ' ' ' ' ' ' ' ' '

(53, 25%): kW] 078 135 09 18 147 121 138 238 169 32 249 206

Nennleistung (S1): (kW] 058 08 073 105 105 084 100 144 125 200 178 142

Nenndrehzahl: [/min] | 3500 3500 3500 3000 2000 2000 6000 6000 6000 6000 3400 3400

Lmspslflsmomem (Nm] 45 6.2 57 8 14 104 45 6,2 57 8 14 10,4

Nennmoment

(3 25%) [Nm] 22 38 27 5,1 7,0 58 2,2 38 2,7 5,1 7,0 58

Nennmoment (S1) [Nm] 16 23 20 32 5,0 40 1,6 2,3 2,0 32 50 40

:\:Ijta;?:ntraghelt [103kgm?] | 0,06 0,1 0,08 0,16 0,24 0,28 0,06 0,1 0,08 0,16 0,24 0,28

Massentragheit ~— qoapomy 0077 0118 0136 0216 0206 047 0077 0418 0136 0216 0296 047

rotativ mit Bremse:

Nennstrom-

aufnahme AC: (A 29 42 3.4 5.2 5.1 41 2,9 4,2 34 5,2 5,1 4,1

(ng'x‘)’_e’s”g”“g [V DC] 2 2 2 2 2 2 2 24 24 2% 2% %

Achsauflésung lipr] 4096 4096 4096 4096 4096 4096 4096 4006 4096 ~ 4096 409 409

sl IP64  IP64 P64  IP64 P64  IP64  IP64  IP64  IP64  IP64  IP64  IP64

(Anbauspezifisch):

Gewicht ca. lkg] 2.9 41 44 57 7,0 75 2,9 4.1 44 57 7,0 75

Gewicht mit Bremse [kg] 3,7 4,9 5,3 6,6 79 9,0 3,7 4,9 5,3 6,6 7,9 9,0
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Betriebsart ohne Feldbus mit Feldbus
Verstarkerbetrieb Positionierbetrieb alle Betriebsarten
Austattung
nlegieterSenvovestareer v vV
Integriere Postiorierogk (agereger) - v v
Digtaler 4QDrezahi-und Dretmorentiegler ¥/ v v
Messsystem
CmsiggedTen - 0 0
s e Obog Pt 0P P - - o
e O o o
SeToectEvG KSR O o S
Uberwachung
MeldungenzB.far.
CMotemperaur () ¥ v v
-Molostemperatu PTC (Gei Ty 7).V v v
CEndsuferemperctr ¥ v v
-Balasieisunginten ¥ v v
-OberfUntersparnng ¥ v v
Betebsstndenzaler v v v
(Eelorisches Typenshid ¥ v v

* Aufldsung siehe Motordaten v Standard (OOption # auf Anfrage - nicht mdglich
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Varianten(ibersicht
Betriebsart ohne Feldbus mit Feldbus
Verstarkerbetrieb Positionierbetrieb alle Betriebsarten

Funktionen und Programmierung

“Programmeng Faamaenng e
s g o 0
e

Zubehor

S
9
3
O O OO
O O OO
OO OO

OOption
# auf Anfrage
— nicht mdglich
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Safe Torque Off (STO)-Optional erhaltlich

Allgemeine Beschreibung

Den ColibriServo gibt es optional mit der Funktion ,Safe Torque Off / Sicher abgeschaltetes Moment*.Durch diese integrierte
Sicherheitsfunktion kann in vielen Féllen auf externe Schaltgerate verzichtet werden. Die Abschaltung erfolgt zweikanalig. Durch die
redundanten Abschaltpfade bleibt auch bei Auftreten eines einzelnen Fehlers die Sicherheitsfunktion vollstandig erhalten. Bei jedem
Abschalten / Wiederanlauf werden die Abschaltpfade intern vollstandig berpriift, so dass keine unerkannte Fehlerhdufung auftreten
kann. Zusatzlich kann durch die Betétigung der Eingange der Test erzwungen werden. Tritt ein Fehler auf, wird das
Wiedereinschalten verhindert, bis die Fehlerfreiheit erkannt wird.

Konstruktive Merkmale

Diversitét durch 2 unterschiedliche Abschalteingange:
- Sichere Impulssperre durch Unterbrechen der Anodenspannung der Endstufen-Optokoppler
- Reglerfreigabe Uiber Mikroprozessorfunktion

o Beide Eingange arbeiten nach dem Ruhestromprinzip, Ausfall der Steuerspannung fiihrt zur Abschaltung.
o Plausibilittskontrolle beider Eingéange:
o Beide Eingange miissen innerhalb einer festgelegten Zeit schalten

Interne Kontrolle der Abschaltfunktion tber interne Riicklesefunktionen, Querschlusserkennung aktivierbar.
Details finden Sie im Handbuch.

Zustandsiibergang Betrieb >> STO

+24V
STO 1 ov \ \

+24V

STO 2 ov \ s

eingestelltes Moment
Moment I

0
eingestellte Drehzahl
Drehzahl o \
geschlossen Fi
Bremse gelsst
Status- STO E
meldung 0

Sicher 1
Zustand |

Betrieb

—_— 3 se. —
Toleranzzeit
"2. Abschaltpfad”

') bei aktivierter Querschlusserkennung
Es ist unerheblich, welcher der beiden Eingange ,Anlaufsperre” oder ,Sicherer Halt* zuerst gegen 0V geschaltet wird. Die

Motoransteuerung wird deaktiviert sobald einer der Eingange geschaltet wird. Bei aktivierter Querschlusserkennung muss eine
Ausloseverzdgerung zwischen den beiden Eingéngen von min 100ms eingehalten werden.
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' GEFAHR

H Ein Aktivieren des ,STO "im Betrieb lasst den Antrieb austrudeln. Es muss
gewahrleistet sein, dass durch das Lastmoment oder Reibung der Antrieb
in ausreichend kurzer Zeit zum Stillstand kommt. Diese Zeit muss im
Sicherheitskonzept, z. B. von Schutzturen, bertcksichtigt werden.

Vorsicht
H Bei Antrieben mit Haltebremse wird diese eingeworfen.
Die Haltebremse ist nicht dafur ausgelegt, regelmaBig den Antrieb
abzubremsen. Wiederkehrende Lastbremsungen darfen nicht mit der
Haltebremse durchgefthrt werden.

= |Hinweis
Fehlermeldungen im Zusammenhang mit ,5TO "lassen sich nur Quittieren,

wenn der Zustand ,STO "eindeutig, d.h. Eingénge Anlaufsperre "und
»icherer Halt "beide auf OV, erreicht wurde.

Zustandsiibergang STO >> Betrieb

+24V
STO 1 ov /
+24V
STO 2
ov

Fahrbefeh] “41@ssig
nicht zuléssig

eingestelltes Moment

Moment
8]
eingestellte Drehzahl
Drehzahl
Q
Status- STO
meldung 0
Sicher
Zustand .
Betrieb

min. Verzégerung™
2. Abschaltpfad i
> 100ms

— 3 sac. e—
Toleranzzeit
"2. Abschaltpfad"

) Nur bei aktivierter Querschlusserkennung.

Es ist unerheblich, welcher der beiden Eingange ,Anlaufsperre” oder ,Sicherer Halt* zuerst gegen 24V geschaltet wird. Die
Motoransteuerung wird aktiviert sobald beide Eingange geschaltet sind, wenn dies innerhalb von 3 Sekunden erfolgt. Bei aktivierter
Querschlusserkennung muss eine Schaltverzogerung zwischen den beiden Eingangen von min 100ms eingehalten werden.

z | Hinweis

Fehlermeldungen im Zusammenhang mit ,STO "lassen sich nur Quittieren,
wenn der Zustand ,STO "eindeutig, d.h. Eingange Anlaufsperre "und
Sicherer Halt "beide auf OV, erreicht wurde.
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Ohne Feldbus

Open Loop esiMot xoux 130 Start::- Closed Loop esiMot xoux.2xx
Satzanwahl \\
Referenzschalter™
H-10V ~_ Endschalier™ - [
0..10V + Richtung;, — Teach—ln*"._§ [ Digital
0(4)...20mA JfL‘L Trigger™= . [ E/A
In Position™ —— [—
UL =
AIBI0 +24V Tt A\V/, Beroit S N
Verstarkerbetrieb Positionierbetrieb (Lageregler)
Drehzahl- und Drehmomentregler Drehzahl- und Drehmomentregler

Mit Feldbus ‘
esiMot . 3-Txx

CANopen DSP402
Profibus-DP X Komm-
PROFINET { Bus ) ando-
RS485 Register T

EtherCAT CoE % **) Beispielhafte Beschaltung;
Freigabe™ — | | weitere E/A-Funktionen kinnen
Endschalter™ ——— H Digital parametriert werden.
eestopley 0 0| Em
Positionieren™ =
Programmende™ —
Positionierbetrieb (Lageregler)
Drehzahl- und Drehmomentregler
Beispiel-Fahrprofile:
Fliegender Satzwechsel Satzwechsel mit Zwischenstopp
K Vi ;; Vi
% E v2
@ vz 1
< Saz 1 — e sazzg{l Zeit saz 1 | T —— Saz2 ——>{ Zeit
® ®
PIRJO[F[I
Zosar 29920 CANGpen
BIUIS
Abmessungen: [ﬂE_ A
12 E[
ol
410 oyl -
] I =
T -+ | —N
Y
z 84 ---M1+H1--"---- e i -
l *
|| - | Y
<« kik1/k20k3 P
esiMot al a2z bil, d di0 el f i2 k k1 k2 k3 | 51
(4)21/x 90 70 &0 11 M4 75 25 23 226 274 252 301 23 6 k = Resolver
(4)22/x 90 70 60 11_M4 75 25 23 266 314 292 341 23 6 [ k1= Resolver+Bremse

k2 = Absclutgeber
k3 = Absolutgeber +
Bremse

(4315 11590 80
(4)32/x 11590 80
(4)33h 115 90 80
$A1ix

Abbildung 1: Abmessungen

14 M4 100 3 30 230 274 248 292 30 65
14 M4 100 3 30 270 314 288 332 30 65
14 M4 100 3 30 310 354 328 372 30 65
130 35

=|w|w|w|emfe| X
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Typenschlussel
VSERXL X X X . X X X . X X X . X X
BaugroRe Sonderausstattung
2113 213 Keine 0
22/3 223
3173 313
3213 323
3312 332
41/2 412
421/6 421 Adressschalter (Profibus/CAN)
42216 422 ohne 0
431/6 431 mit 1
432/6 432
433/4 433 STO
441/4 441 Ohne
Safe Torque Off Kategorie 3 | 1
Steuerungsversion
Verstérkerversion | 1 E/A Optionen
SPS Interface 2 Standard(8xE/2xA)
Profibus 3 6x dig. E. / 4x dig. A 1
CANopen 4
RS485 5 Bremse
EtherCat 6 Keine
Profinet 7 integriert 1
Encoderversion
Resolver
Multiturn-Absolut 5
Beispiel:
BaugroRe 21/3 mit Profinet Inkrementalgeber ohne Bremse, Standard IO, mit STO
VSERXL213.740.010.00
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Anschlussstecker und Pinbelegung

X1-Signalstecker:

Kontaktanordnung mit Blick auf
Létanschllisse des Kabels

Kabelseitig: Stiftstecker

GUNDA

Automation

Verstarkerbetrieb SPS-Schnittstelle Bus (Profinet/Profibus/RS485
A | DA1 24V/500mA DA1 24V/500mA DA1 24V/500mA
B [ Enc. Ausgang A | 24V/30mA DA2 24V/500mA DA2 24V/500mA
C | Enc. Ausgang B | 24V/30mA ED7 ED7
D [ Enc. Ausgang N | 24V/30mA ED8 ED8
E | ED1 ED1 ED1
F | ED2 ED2 ED2
G | ED3 ED3 ED3
H | ED4 ED4 ED4
| [ Analogeingang + | 0-10V; +-10V ED5 ED5
K [ Analogeingang - | 0-10V; +-10V ED6 ED6
L J+24V Logikversorgung + [ +24 'V Logikversorgung [ +24 V Logikversorgung +
+
M Jov Logikversorgung - oV Logikversorgung - | OV Logikversorgung -
N | Leusperre NurfirSTO  |Anautspere Nurfir STO ~ [ATufsperre Nur fiir STO
P | Nicht belegen Nicht belegen Nicht belegen
R | Nicht belegen Nicht belegen Nicht belegen
S | RS232-TXD RS232 - TXD RS232 - TXD
T | RS232-RXD RS232 - RXD RS232 - RXD
U J RS232 - Nicht mit Masse RS232 - Nicht mit Masse |} RS232 - Nicht mit Masse
Bezugspotential verbinden ! Bezugspotential verbinden ! Bezugspotential verbinden !

Colibriservo Stand: 2020-12-07
Gunda Automation GmbH
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X2-Powerstecker:
Kontaktanordnung mit Blick auf
Crimpanschliisse des Kabels
X2
23
Kabelseitig: Buchsenstecker
230V AC 400VAC
1 ) MotorversorgungL | 230 VAC Motorversorgung L1 | 400 V AC
2 | MotorversorgungN | 230 VAC Nicht belegen -
3 | Nicht belegen Motorversorgung L2 | 400 V AC
4 | Ballast Ballast
5 | Ballast Ballast
6 | Nicht belegen Motorversorgung L3 | 400 V AC
7 | PE PE

W, Vorsicht

7 Die Ballastschaltung ist nicht kurzschlussfest. Fehlerhafte Anschaltung der
Ballastleitungen kann die Ballastschaltung und den Regler beschadigen.
MNicht bendtigte Ballastleitungen unbedingt isolieren.

X3 u. X4 Feldbusstecker- PROFIBUS

Kontaktanordnung mit Blick auf
Lotanschliisse des Kabels.

X3 X4

Profibus In Profibus Out

&

%)

Euwchsenslerc‘b;er ‘Sti;\slec;«;r

X3 X4
1 JVP(BV) VP (5V)
2 | A-Line A-Line
3 | GND GND

4 ] B-Line B-Line
5 | Schirm Schirm

X3 u. X4 Feldbusstecker- CAN RS485

Kontaktanordnung mit Blick auf
Lotseite der Anschlultkabel.

X3
CAN/RS485 In CAN/RS485 Out

Kabelseitig: KgEeIsejtig
X3 X4
1 [ Schirm Schirm
2 V+ V+
3 | DGND DGND
4 § TX/RX+ TX/RX+
5 J TX/RX+ TX /| RX+

GUNDAJ_L_,.”L
Automation
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X3 u. X4 Feldbusstecker- Profinet

Kontaktanordnung mit Blick auf
Lotseite der Anschlusskabel.
X3 X4
Profinet In Profinet Out
o2 o?
© o3| © o3
O4 O4
Kabelseitig Kabelseitig:
Stiftstecker Stiftstecker
X3 X4
1 | TX+ TX+
2 | RX+ RX+
3 | TX- TX-
4 J RX- RX-

X5 Optional fiir kundenspezifische Zusatzfunktionen reserved

X5

Nlw(No[—
1

Konfektionierte Kabel

GUNDA,_ ..

Automation

Signalkabel:
Aderfarbe Funktion
Violett Digital Ausgang 1
Blau Digital Ausgang 2
Rot Digital Ausgang 3 / Digital Eingang 7
Griin Digital Ausgang 4 / Digital Eingang 8
Gelb Digital Eingang 1
Weil-Grln Digital Eingang 2
Braun-Griin Digital Eingang 3
Weil} Digital Eingang 4
Rot-Blau Digital Eingang 5 / Analog Eingang +
Grau-Rosa Digital Eingang 6 / Analog Eingang -
Gelb-Braun +24V Logikversorgung
WeiR-Gelb 0V Logikversorgung
Weil - Grau Anlaufsperre (nur mit Option STO Sicher abgeschaltetes Moment)
Grau - Braun STO1 (nur mit Option STO Sicher abgeschaltetes Moment)
Grau RS232 - Schnittstelle TxD
Rosa RS232 - Schnittstelle RxD
Schwarz RS232 - Schnittstelle Referenzpotential (Nicht mit Masse verbinden)
Braun Nicht verbinden, bei manchen Kabeln unbenutzt

Colibriservo Stand: 2020-12-07
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Schleppkettentaugliche PUR-Powerkabel 230V 5-adrig (mit Ballastleitungen)

Aderkennzeichnung | Funktion
1 Motorversorgung L (230V AC)
2 Motorversorgung N (230V AC)
3 Ballast (Isolieren falls nicht benétigt)
4 Ballast (Isolieren falls nicht benétigt)
Gelbgriin PE

Vorsicht
Die Aderkennzeichnung stimmt nicht mit der Pin-Nr. des Steckers Uiberein.

Schleppkettentaugliche Powerkabel 400V mit Ballastleitungen

Aderkennzeichnung | Funktion

1 Motorversorgung L1 (400V AC)
2 Isolieren (nicht verwendet)
3 Ballast (Isolieren falls nicht bendtigt)
4 Ballast (Isolieren falls nicht bendtigt)
5 Motorversorgung L2 (400V AC)
6 Motorversorgung L3 (400V AC)

gn/ge PE

Vorsicht
Die Aderkennzeichnung stimmt nicht mit der Pin-Nr. des Steckers Uberein.
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Anschlufd Schematisch - Verstarkerbetrieb 230 VAC
1x 230V AC-Versorgung
: = Programmier adapter
% Necht mit dem 10pal
\,  Netzverbinden! Stecker
........... PE
___________________ L
— pouerkabel
‘Wm‘-“""
= va o
:\e‘f‘? ‘.z_u'ae"‘
wap'®
e
o€
B % =
< - -
3 ¥ Beispiel
A 0% sre\:jrfl-.- E/A-Funktionen moglich C PE
[ Geb  El_ < Freigabe \SPS]CNC Isolieren, wenn nicht bendtigl. ——p
7| leiss-Grun__ E2 1 < G = Sy
A\NerunGrln_E3 ] L@ Engechatter = '/
f Weis
| Rot—B!sau 2 Encschaters ur bei starken Last-
P <] Ansog+ bremsungen erforderfich.
h - \ Optional
5 ptionaler
e > N Ballast-
o A3 p g M Widerstand
Blau A 3| 5 gedersiande o ers
gett A1l < [ ‘ Min.
" ol
i 82 Ohm / 100W MOKHSROGING . 236V Ac
—
— s
Gelb-5 raun 24V
Wej elb Masse
Nagserm®ie ST . * RS232 Verbindungen werden durch
Ry Grau TxD *s,,  den Programmieradapter unterbrochen.
Roa D GND\ % Die R5232 Schnitistee ist an diesem Kabel
NS oD tasee nur chne Programmieradapter verfugbar.

mit Masse verbinden!

.-'/'"‘p Niemals RS232 Masse
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Anschlufd Schematisch - Verstarkerbetrieb 400 VAC
. 3Ix 400V AC-Versorgung
!}r
7
{
El Programmier adapter
1 Nicht mit dem 4ol
L Netz verbinden! / etocker
\ 1
PE
<
;szfi*ﬁf;:w“
ey oen® "'F:—,L et
P ) - '\-:‘B'P-'m'l'
g gkl
3 e BT
r
1] |
S
i =
=3 Bietspiel o
- L andere ElA-Funkiionen maglich i PE
il _ Geib El_ g Freigabe NS\F'S" CHE lsoliern, wenn night bendtigt, =
j . eiss-Grin < Sofortstop by
| - “"ﬁ;'? — Endschaltzr + {!
i ss P4
I Rot-Blau j Endschalter - Nur bef starken Last- —_
GrauRosa ER ; i::sgj- 100 bremsungen erforderlich.
; Optionaler
Grin__A4 -
Rot 4 o o Irkementa | Ballast-
By A jl i gebersignale o, Widerstand
= )
figlstt A » Betriehsbersit 1 TEIE'OhmHSSW Motorversorgung
- 1 |' |' L1
1
| S— I—z
— L3
2ih-H
™ . raun 24V ay
2i55-Gelb Masse =
AC
b v _‘-“h"‘-«‘ " RS5232 Verbindungen werden durch \
LY Grau TaD *+,  den Programmiefadapter unterbrochen. .
1 s GND™ ™ Die R5232 Schnitstelle ist an diesem Kabel Logik-Versorgung
N — TxD Rsz3zd  nurohne Programmieradapter verfigbar.
Y oiwarr BS Masse BxD -~
B 2==" 1 Miemals R5232 Masse
""""""""" mit Masse versinden!

Colibriservo Stand: 2020-12-07 Seite 13 von 20

Gunda Automation GmbH

Stockéckerstr. 10 88281 Schlier www.gunda-automation.de
Tel.: 07529 9979 000

Dieses Datenblatt wurde mit Sorgfalt erstellt. Trotz sorgféltiger Priifung aller Daten kénnen wir fiir fehlerhafte oder unvollstandige Daten keine Haftung ibernehmen.



http://www.gunda-gmbh.de/

GUNDA _ . .

Datenblatt CO|IbI'ISGf'VOXL Automation
Anschlufl Schematisch - SPS-Interface 230 VAC
y P 1x 230V AC-Versorgung
4 Seno( o
01805
; '/‘_E/ Programmier adapter “\.
b Nacht mitdem topol N
1 Netzvertinden! / e
5\ X1
_______________ £
Gpol 0 Tteesamessestt
Socker L
- Signalkabel
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v
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c
gf
g4 L
g 2 Beispisl PE
= andere E/A-Funktionen moglich &
Ge El M.g Freigabe  SPS/CNC Isalieren, wenn nicht bendtigt. —3p»
I\ \Weiss-Grun < Start
11 [\ \\E2un-Grin <€—| Sazwahl S1
/ Weiss B4 0 L& o hi 52
[ Rot-El3 o - Nur bei starken Last-
= E | =< | 54 br?ms:r*;\en erforderfich. ™
Grau-Ross <— SamwahlS8 24V
s <— Rampenstop Optionaler
< Referenzieren Ballast-
— Widerstand
et~ ar ] [ o] oston sysiat Min.
S 82 Ohm / 100W Motorversoraung 230y AC
e L
| S— | =5
N
b-Braun 24V
Weiss-Gelb Masse
N[ Pt T SRR ~., ' RS232Verbindungen werden durch
X .,  den Programmieradapter unterbrochen.
’ i:::o GND \ %, Die RS232 Schnittstelle ist an diesem Kabel
« ' nur ohne Programmieradapter verfugbar.

4 UNiemals RS232 Masse
mit Masse verbinden!
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Anschlufd Schematisch - SPS-Interface 400 VAC
g Programmier adapter
:-_ Nicht it dem
%\ Netz verbinden!
__________ PE
"""" L
T Signalkabel
pen:
e
e Hal nurfof,
St o\ 2P
Beispiel PE
= andere E/A-Funkiionen moglich
lb < Freigabe SPS/CNC Isolieren, wenn nicht benditigt. ——3pp
/ {Veiss-Grun < Start
Saun-Gen = «— Satzwahi S1
| oSS S < Satzwahl S2 .
] - A —+ark; | 324,
Rot-B E5 - Satzwahi S4 Nur bei starken Last-
s e EO st 5 bremsungen erfordedich.
ET. < s
G?(?:\ es | o ATpensiop Optionaler
Referenzieren Ballast-
3 Widerstand
‘: = P Position emsicht Min -
olett A » o heharns .
P Betr 120 Ohm / 165W - Motorversorgung
1 — L1
= L2
— L3
Seib-Braun 24V
eiss-Gelp Masse
Naseermn * RS232 Verbindungen werden durch
A Grau TxD *s, den Programmieradapter unterbrochen.
Rosa RxD GND \ % Die RS232 Schnittstelie ist an diesem Kabel
* ! nur ohne Programmieradapter verfigbar.

"b'waz RS232 Masse

RxD 2
..... -/'" Niemals RS232 Masse
s mit Masse verbinden!
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Anschlufd Schematisch - Profibus 230 VAC

2 g 1x 230V AC-Versorgung

= : \,
Programmier adapter %

& F 16pol !
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weitere Feldbus-
gerate oder
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. Sofk ~
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...... St Endschalter - &
Nur bei starken Last-
£ < Tippen + Bremsungen & ordedich
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RS232 Verbindungen werden durch

den Programmieradapter unterbrochen.

Die RS232 Schnittstele ist an diesem Kabel
nur chne Programmieradapter verfugbar.

Niemals R5232 Masse
mit Masse verbinden!

Logik-Versorgung

L
N
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Anschlufd Schematisch - Profibus 400 VAC
g 3x 400V AC-Versorgung

T‘?’ Programmier adapéer ".‘
+fmol K

Nicht mit dem [

Netz verbinden! / Greckel
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weitere Feldbus-
gerate oder
Abschlusswiderstand
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andere E/A-Funktionen moglich
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optional . . - »-""
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""""""""" mit Masse verbinden!
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Anschlufd Schematisch - Profinet 230 VAC

- Signakabel

p 1x 230V AC-Versorgung

,
Programmier adapter .

T Y
J Steckel
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weitere Feldbus-
gerate

Standard

Beispiel
andere E/A-Funktionen moglich
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Feldbusinterface
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< Freigabe Isolieren, wenn nicht bendtigt. —pp
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< Endschalter +
<% Endschalter - Ao hai -
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-------------- mit Masse verbinden!
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Anschlufd Schematisch - Profinet 400 VAC

e

3x 400V AC-Versorgung
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