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Konfiguration TIA

1. Installation der GSDML-Datei

Folgende GSDML Dateien sind zu verwenden:

» Motoren der BaugroRe 6 u. 7

GSDML-V2.3-esitron-esiMot-20141112.xml

> Motoren der BaugroRe XL

GSDML-V2.3-esitron-esiMotXL-20141201.xml

Im TIA-Portal unter Extras-> Geratebeschreibungsdatei verwalten die entsprechende GSDML

installieren

AnschlieBend sind die Antriebe im Hardware-Katalog unter weitere Feldgerate zu finden:

Optionen

v l Katalog

{-zSuchen;

[ Filter Profil: | <Alle>
» [ Controller
» [E HM
4 Eﬁ PC-Systeme
» [ Antriebe & Starter
» [ Netzkomponenten
» (@i Erfassen & Uberwachen
» [ Dezentrale Peripherie
» [ stromversorgung und verteilung
» [ Feldgerate
~ [ Weitere Feldgerate
» [l weitere Ethernet-Gerte
~ [l PROFINETIO
~ [ Drives
v [l esitron-electronic GmbH
~ [ esiMot
« [ Antriebe
I fesinot
v [ esiMotxL
~ [ Antriebe
esiMotXL
» Cf- Gunda Automation GmbH
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2. Geratins Netz einfligen

> Unter Gerate & Netze kann jetzt per Doppelklick der Antrieb hinzugefiigt werden

Projekt Bearbeiten Ansicht gen Online Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe
= Totally Integrated Automation
F [ [ Projektspeichem 5, ¥ = X 0 (2 MG B R ¥ onlineverbinden &¥ Online-Verbindung trennen  §7 [N @ 3 — [|] 84 A5 [Froer PORTAL
ervoXL_7_6_Profinet » Gerite & Netze
[&T jesicht [y i @ Geratesi || optionen (]
% Vemetzen| £} Verbi [FMiverbindung — [~] B B W = [ =]k
. [~ | v Katalog g
v | ] ColibriservoXL_7_6_Profi.. |A — =
B Neue: Gerathinzufig.. | | = @‘ﬁ @ %
g Gerate & Netze X ] . esimot & M Fiter  Profil: [ <l [¥)| B
T = CPU1212C esiMot = ] ) I o
UM PLC_1[CPU1212CA.. B %ﬁi » :. Controller ; =
- Y Gerstekonfigurati.. | | Nicht zugeordnet » [EHM
%/ Online & Diagnose » [ PCSysteme. o
v Il Programmbaustei.. » [igi Antriebe & Starter ;
I Neuen Baustei » [ Netzkomponenten 3
& Main [0B1] » [l Erfassen & Uberwachen E
& Ablauf[FB3] » [ Dezentrale Peripherie A
4 Colibriservo... 1 » [ Stromversorgung und verteilung =
@ Ablauf_DB [DB... « | » [mFeldgerste g
@ colibriservo... u v [ Weitere Feldgerate =
@ Hwi[DB1] i » [l Weitere EthernetGerate :
» [iz] Servomotor Sp... ~ [ PROFINETIO =
» [ Systembaustei ~ [ Drives '§
» [ Technologieobjekte  [v | v [ esitron-electronic GmbH 3
[<] i Bx ~ (@ esitot
~ | Detailansicht ~ @ Antriebe ()
M esimot =
~ @ esibotxL * 4
~ [ Antriebe £
Name Il esimotxL 5—
» [18 Gunda Automation Gm... =
» Jetzt vernetzt man die Profinet-Ports miteinander
o Button vernetzen auswahlen und von dem Profinet SPS Port eine Verbindung zu
dem Motor Port ziehen
o AnschlieBend auf Verbindungen klicken
Projekt  Bearbeiten A Einfigen
i Totally Integrated Automation
i [ [ Projekt speichem PORTAL
Gerite Anlagenobjekte [& T jiesi | i ]@ atesi || optionen (]
£} 3 m =l 3lz
- [~] [ v[Katalog H
~ ] ColibriServoXL_7_6_Profi.. | A —‘x 2
B Neues Gerathinzufig.. || = L @ @ %
o, Gerate & Netze 5 PC1 esimot = M Fier  Profil: il
v[@PC1[cPuI212CA. | CEtiiz1ac St i » (@ Controller (18
Y Gerétekonfigurati i Rey » (S HM [l
% Online & Diagnose » [ PCSysteme i
~ | Programmbau: PNAET] » [ Antriebe & Starter ;
I Neuen Baustei.. = » [ Netzkomponenten 3
& Main [0B1] » [l Erfassen & Uberwachen :
& Ablauf [FB3] » [ Dezentrale Peripherie s
& bColibriservo... | » [ stromversorgung und verteilung E
@ Ablauf_DB [DB... » [ Feldgerate =
@ fColibriservo L ~ [ Weitere Feldgerate B
@ Hw [0B1] '] » [ Vieitere EthemetGerdte >
» [&] Servomotor Sp... - :!Pnormeﬂo 5
» g Systembaustei. v [ Drives s
» [ Technologieobjekte | v | v [ esitron-electronic GmbH 2
<] o ] ~ (g esiMot
v | Detailansicht ~ [ Antriebe (]
[ esimot =1 .
~ [ esiMotxL 4
~ [ Antriebe ES
Name Il esitorxL (3
» [l Gunda AutomationGm... | |3

Dieses Dokument gilt nur als Beispiel zum einfacheren Verstandnis bei der Inbetriebnahme.
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3. Inder Gerateansicht die Einstellungen fir den Antrieb vornehmen

> Durch Doppelklick in der Netzansicht auf den Antrieb kommt man in die Geratesicht

» Hier muss zunichst das 16Byte Kommunikations E/A Modul ausgewahlt werden, hiertiber
erfolgt spater die gesamte Kommunikation

it el S L B e S : Totally Integrated Automation
F (% | Projektspeichem 5, ¥ X 0 M K B} & onlineverbinden ¥ Online-Verbindung trennen | g [N [ 3 ] 4 13 ekt durchsucher] i PORTAL
Gerite | Anlagenobjekte [ Topologiesicht [gy Netzsicht [ Geratesicht | Optionen ]
i oo ] & 2 [G)H(0 Qs S | [ Geratedbersimt | =15
] S
o = s W [Modul Baugr.. Steck.. |E-Adresse || V| Katalog 3
>~ (LzhbnservoxL_7_6_Pmﬁ (o] > eimok 5 5 ‘-Suchen) \WW 3
I Neues Gerat hinzufiig. = NG = o el 3
o Geréte & Netze & M riter  Profil:  [<Alle> | v|[e]|5
& = & 16 Bytes E/A_1 0 1 68.83 .| - |
v W PLC_1[CPU1212CA.. & ',]»Kﬂpfmodul =4
IV Gerétekonfigurati... | | ~ [ Antriebe
%/ online & Diagnose — . Il esinot T
~ [} Programmbaustei -— (18 Modul 5
B Neuen Baustei. & [l 168ytes EIA “ s
& Mein [0B1] - ajj, a
4 Ablauf [FB3] = é‘
4 fColibriservo... I -
@ Ablauf DB [DE. M
@ fColibriservo. In
@ Hm [DB1] L

» [&] Servomotor Sp..
» g systembaustei.
» [ Technologieobjekte v
<] ] [>]
v | Detailansicht

uayaypolqig [ usqebiny Wﬂ

Name

- _ vl T
<Jm [>] [100% v —5— @& <] [0 ] > -
[ Eigenschaften |%} Info |2/ Diagnose -

3 Ubersi.. |4 fbColi.. |y esimot |4 Main(.. | fboColi.. | g HMI®.. |34 stande... |24 Progra.. |4 Ablauf.. | @ Ablavf.. | £ pruckv...

> | Information

» Anschliefend wird die Profinetschnittstelle konfiguriert

o die IP-Adresse und der Profinet-Gerdtenamen(Namensregeln entsprechend
Vorgabe TIA beachten)

|& Topologiesicht | Netsicht |[Y Gerstesicht || Optionen

()2 | d [esimo w11 [esibot] IR =
D Fier  Profl: [ <Alle~
‘— » [ Kopmodul
» [ wodul
—
f— 5
_E}
1 - 2L

al 0] (3] [100% Fl —v— 6

Y2 [ Modul Baugr...|Steck... | E-Adresse | A-Adres.. | Typ Arikel-tr Firmuware | Kommentar I8
v esimot 11 o o esitot esitor o
» PviO ) ox1 esimot
16 Bytes EIAT o 1 8:.99 80.95 16ByesEiA 10
|'d Eigenschaften  [%) Info | % Diagnose
|| Aligemein | 10-variablen | Systemkonstanten | Texte |

Ethemet-Adressen

Schnittstelle vemetzt mit

[__surppv ] uonetponalg £ ueqehyny W[ sjoor-auiuo (=] Bojerey-arempiey T

Subnet: [P _1 I

Internet Protocol Version 4 (IPvé)

@ iPadresze im Projeke enstellen

10Zyklus
»pori-musaPIRl IPAdresze: [ 192 168 .1 11 <—

v Port2-R4S[XIP2R] Subnetzmaske: | 255 . 255 . 255 . 0 |

() Router verwenden

Identification & Maintenance

“I‘\

O Anpaszen der Padresze direkt am Gersterauben

8 PRORINETGerbtename sutomatisch generieren <—

=1 [+|> [information

Antrieb konfigurieren

Dieses Dokument gilt nur als Beispiel zum einfacheren Verstandnis bei der Inbetriebnahme.
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Ist der Antrieb mit Logik-Spannung versorgt und mit dem PC-Ethernet verbunden kann der

Antrieb entsprechend den zuvor gewdahlten IP-Adressen und Profinet-Namen eingestellt

werden

» Unter Online-Zugénge und der jeweiligen -PC-Ethernetkarte kann man nach erreichbare
Teilnehmer suchen, es werden alle erreichbare Teilnehmer angezeigt

Ansicht Or Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
F (% B Projekt speichem 5 %) MG B X F onlineverbinden &¥ Online-Verbindung trennen  fp [N [ 3 < (] 22 1y * PORTAL
Gerite Anlagenobjekte Lﬁ T icht [ I@f icht || Optionen (2E]
£ [Z)2 [s¢ vemetzen L v [mvebindung ] [B]W = [ Qe E =1F
[~fv | Katalog g
~ ] ColibriServoXL_7_6_Profinet === ) [t | &
& Neues Gerét hinzufugen L =) %
& Gerdte & Netze PLC_1 X-Achse ” [ Filter Profil: [ <Alle> ~] [eXf] g
» [ PLC_1 [CPU 1212C ACDCIRlY] Crin21zc Mot ﬂ, » [ Controller 3
» I3 Nicht gruppierte Gerate L » (G HM
SecurityEinstellungen ‘ » [ Pesysteme 0
Geréteibergreifende Funktionen [PNAE_1: 192.168.1.10] e PN/IE_1: 192.168.1.11 » [ Antriebe & Starter '3
Gemeinsame Daten — » (g Netzkomponenten E
[5]) Dokumentationseinstellungen » 4. Erfassen & Uberwachen 3
» [ Sprachen & Ressourcen » [l Dezentrale Peripherie S
» L4 Version Control Interface » [ Stromversorgung und verteilung =
~ [ Online-Zugange » :u Felf!guam
Y Schnittstellen anzeigeniverbergen <[ w ] [3] [100% Fl —— @~ _urweuele Feldgeréte B
» [ cOM[Rs-2324# I ] L] = » (g Weitere Ethemet-Gerate >
v []) Realtek PCle GbE Family Controller | ] - 'j»PROF!NETIO :.,
#2 Erreichbare Teilnehmer aktualisieren |B Eigenschaften I‘_l.l Info IE Diagnose | v g} Drives 3
B Weitere Informationen anzeigen W - r_uresmenf\e:(romc GmbH e
» (@ plc_1[192.168.1.10] ~ (g esivot | |
~ (M esimot_11[192.168.1.11] ~ [ Antriebe i)
Ba'Onion & inghions ‘\ Es sind keine ‘Eigenschaften’ verfiigbar. W esiviot =

IColibribu7neu

Jetzt wahlt man den zu konfigurierenden Antrieb aus, in dem man auf Online&Diagnose klickt
Unter Funktionen kann man jetzt die IP-Adresse und den Namen einstellen:

Gerite | Anlagenobjekte

& Ablauf[Fe3]
B BColibriservoXLi7i6 [FB1]
@ Ablaut 08 [0B3]
@ PColibriservoXLi7i6_DB [084]
@ Hmoe1]
v [ Systembausteine
~ 5 Programmressourcen
« [ Technologieobjekte
I Neues Objekt hinzufugen
» ) Exteme Quellen
~ L@ PLCVariablen
Za Alle Variablen anzeigen
I Neue Varisblentabelle hinzufigen
% standardVariablentabelle [36]
» [§ PLC-Datentypen
» (33 Beobachtungs-und Forcetabellen
» [ Online-sicherungen
» [ Traces
» [§ Gerate ProxyDaten
I Programminformationen
&) PLCHeldetetlisten
» [ Lokale Module
» (@ Dezentrale Peripherie
» i Nicht gruppierte Gerite
» &g SecurityEinstellungen
» '3 Gerstebergreifende Funktionen
» 5 Gemeinsame Daten
» [§) Dokumentationseinstellungen
» [ Sprachen & Ressourcen
» [4 Version Control Interface
~ [j@ Online Zugénge
Y Schittstellen anzeigeniverbergen
» ) COM 3> [R5-232-PPultiasterKabel]
» (3 COM<8> [Rs-2324PPI-Multi-Master-Kabel]
~ [} Realtek PCle GBE Family Controller
A2 Emeichbare Teilnehmer aktualisieren
& Weitere Informationen anzeigen
» [ ple_1[192.168.1.10]
~ [ esimot_11[192.168.1.11]
¥/ Oniine & Diagnose
» 1§ Realtek USB GbE Family Controller

£ g g

]
L]
-

~ Diagnose
Allgemein
Diagnosestatus
Kanaldiagnose
» PROFINETSchnttstelle [X1]
» Funktionen

A}

http:iwww siemens. comiindustrialsecurity

00 -0F -CF -1A -97 -C8

IPAdresse: 192168 .1 .11 4—
Subnetzmaske: 255 . 255 . 255 . 0
] Router verwenden
Router-Adresse: 8

IPAdresse zuweisen <—

PROFINET- vergeben

Konfiguriertes PROFINET-Gerat
esimot_11

PROFINETGeratename:

Konvertierter Name: | esimotdb1176cc

Gerdtetyp:  [ezibiot

Geratefilter

Ermeichbare Teilnehmer im Netzwerk.

IP-Adresse MAC-Adresse  Gerst PROFINET-Geratename Status

[T LED blinken

e 4-

Dieses Dokument gilt nur als Beispiel zum einfacheren Verstandnis bei der Inbetriebnahme.
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Funktionsbaustein fbColibriServoXL/7/6

4. Funktionsbaustein aus Beispiel herauskopieren und in eigenes Projekt einfligen

Projekt  Bearbeite

n  Ansicht E
Ui (3 Hl Pokspeichen S

ge  Fenster Hilfe
NG B [ ¥ onlineverbinden ¥ Online-Verbindung trennen  gp [ I8 3¢ - (1] 12 13 ek hsucher] S
imotBeispielColibri6u7neu » PLC_1 [CPU 1212C AUDCRIy] » Programmbausteine » Main [0B1]

X

Gerate | Anlagenobjekte

) EEEE A EREPREr@r@:Hp 2@ el G & T G
Main
¥ ] esimotBeispielColibri6u7neu [~ Name Datentyp Defaultwert Kommentar
I Neues Gert hinzufiigen ) Tem—
i Geréte & Netze & >= 4 -l = o]

~ (@ PLC_1 [CPU 1212C ACIDCIRly]
Y Geratekonfiguration

%/ Online & Diagnose *fColibriservoxy/

v I Programmbausteine 7/6_DB"
[ Neuen Baustein hinzufiigen w81
& Nein [081] GICORtS a1yl
& Ablauf [FB3] 2 —EN
& MColibriservoXLi7/6 [FB1 ]* NG - hwiciAddress
@ Ablauf_DB [0B3] false — bEnable
@ fColibriservoxLi7/6_DB [DB4] — bSofortStopp.
@ HM [0B1] — bReseterr
~ [ Systembausteine — bStart_Homing
~ [ Programmressourcen iRefMode
~ [ Technologieobjekte false — bStart_Pos
[ Neues Objekt hinzufiigen L f2lse — bPosRel
» L@} Externe Quellen si3250llPos
v L@ PLCVariablen wSpeedPos
% Alle Variablen anzeigen WACcPos
I Neue Variablentabelle hinzufigen WDECPos

% standard-Variablentabelle [36] bStart_log+ iioCommError

» L& PLCDatentypen bstart_jog- bEnabled — fal:=
» (33 Beobachtungs-und Forcetabellen Pe—— bFaultaktiv — /=<
» [ig Online-Sicherungen  — RegProz bSTOAKtiv —
» [ Traces si16SollProz bMotorLaeuft —
» [ji, Geréte-Proxy-Daten R eton bRefAktiv —
8} Programminformationen falze — RegAmp bRefok
E) PLCMeldetextlisten 0 — si16sollAmp bPosAktiv
» [ Lokale Module wi16DrehzLimit binPosition — fas¢
r' (il Dezentrale Periph“ene © — bStart_DrzReg blog+Aktiv — fal:e
> é“ Nicht gruppierte Gerate si3250lIDrz blog-Aktiv — e
» 5§ SecurityEinstellungen % wACcDecSoll thhlﬂf:::is |
» 38 Gersteubergreifende Funktionen <it6iLim ™
» [4# Gemeinsame Daten e SR — s
» 5] Dokumentationseinstellungen e i — 16
» [ Sprachen & Ressourcen e goeAkicleine
» (4 Version Control Interface o —EEeE Sy
-0 ; byBetriebsart
[ OnlineZugange 0 — 5i32ParNoW y:
Y Schnittstellen anzeigeniverbergen (58 - HERSHLS,
si32ParNoRead
v bStart_Read si32Parvalue
& — Param Read
si32ParNoR ENO —
Neme Adresse

'8 Financrhaftan

» Wichtigste Einstellung ist die Verbindung zum E/A-Modul des zu bedienenden Antriebes tiber die
Angabe der HW-Kennung des HW-Submoduls der 16 Bytes E/A.Diese kann man einfach mit
Doppelklick auf den fb-Eingang auswahlen: hier z.B. ,,esimot_11~16Bytes E_A 1“

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Ext

(% B Projektspeichem S, M =

ras Werkzeuge Fenster Hilfe
X :E: TN G [3 & onlineverbinden &¥ Online-Verbindung trennen = g

esimotBeispielColibri6u7neu » PLC_1 [CPU 1212C AUDURIy] » Prog

J Gerdte H Anlagenobjekte [

) Bl FE , EREDE: @8y 06 2
Main
¥ ] esimotBeispielColibri6u7neu Z Name Datentyp Defaultwert
" Neues Gerét hinzufigen [
Eg'b Gerdte & Netze & >=1 - =0l = =]
~ [ PLC_1 [CPU 1212C AC/DCIRIy]
IIY Geritekonfiguration
%| Online & Diagnose i .%D.B4 :
e . fbColibriServoXL/
¥ g Programmbausteine 7l6_DB"
" Neuen Baustein hinzufiigen %FB1
W MeinfoBl] T FoColibrisenoXL/7/6"
4 Ablauf [FB3] = _—
48 tColibriservoXLi7i6 [FB1]
@ Ablauf_DB [DB3] .
@ fColibriServoXLi7/6_DB [DB4] Bytes_E_A_1" — hwiciAddress

@ Hm[DB1]
v | Systembausteine

fal:e — bEnable

fal:e — bSofortStopp
w ¢ Programmressourcen :

"

w | d Tarhnalanianhiabéa

Dieses Dokument gilt nur als Beispiel zum einfacheren Verstandnis bei der Inbetriebnahme.



GUNDA

L

Automation

> Oder man findet diese auch in der Gerateansicht, durch anklicken des Submoduls in der
Geratelibersicht und dann unter Systemkonstanten:

4, Siemens -

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online

Gerdte

Uf (Yl Projekespeichem & X i 5 X s s 5 [0

Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe

C:\Users\im.muelleriDocuments\AutomatisierungesimotBeispiel Colibri6u7neu\esimotBeispielColibri6u7neu

— WX

B [} & onlineverbinden ¥ Online-Verbindung trennen  fip Niad O] (1) nd .ﬁ
0 4 esimotBeispielColibribu7neu » Nicht gruppierte Gerite » esimot_11 [esiMot]

Hardware-Katalog

Totally I ted Automation
RATETE PORTAL

B

~ | esimotBeispielColibri6u7neu
I Neues Gerat hinzufiigen

&, Gerate & Newe

4/ Online & Diagnose
~ [ Programmbausteine
[ Neuen Baustein hinzufigen
4 Main [OB1]
& Ablauf [F83]
4@ PColibriServoXLi7/6 [FB1]
@ Ablauf DB [DB3]
@ fColibriservoxLi7/6_DB [DB4]
@ Hm [DB1]
~ g Systembausteine
~ [ Programmressourcen
~ [ Technologieobjekte
I Neues Objekt hinzufugen
» @} Externe Quellen
~ [@ PLCVariablen
Za Alle Variablen anzeigen
I Neue Variablentabelle hinzufugen
3¢ standard-Variablentabelle [36]
» (& PLC-Datentypen
» [53 Beobachtungs-und Forcetabellen
» [ Online-Sicherungen
» [ Traces
» [, Geréte-Proxy-Daten

|= | Netzsicht  [IY Geratesi || optionen )
3 | [esimor 11 eshion EIEFIEPENCE k = b=
2
~| v |Katalog H
= | [uchen> it it | &
e — 1|
~ [ PLC_1 [CPU 1212C AC/DC/RlY] » [ Kopfmodul &
Y Geratekonfiguration ~ [ Modul
W 168ytes EIA

<[ m
Gerateiibersicht
¥ .- | Modul Baugr... | Steck.. E-Adresse A-Adres.. Typ Artikel-Nr.
¥ esimot_11 o o esiMot esiMot.
» PNHO o ox esimot

| 16 Bytes EIA_1 ) 1 84.99 80.95 16BytesEIA h

< ] ] >
3 168 6 Bytes l/O 'd Eigenschaften  [%} Info & | 2/ Diagnose

| Aligemein | I10-Variablen

4 Portalansicht

| Systemkonstanten | Texte |
[Hardware Systemkonstanten and)
[ Neme Typ _ HW-Kennung  Verwendetvon  Ko...
@ esimot_11~16_Bytes E_A_1 Hw_SubModule 285 PLC1
Al [T
=3 Ubersicht &esimmj! | wein (081) | 5 standara | onlir |e |=

su-ppy (]| uanawonqig uaqebjny ﬁi)l 5100 -auluo = |

Dieses Dokument gilt nur als Beispiel zum einfacheren Verstandnis bei der Inbetriebnahme.
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5. Ansteuern des FB’s

Der Funktionsbaustein unterstiitzt folgende Funktionen:
Enable

Sofortstopp

Homing

Positionierung relativ/absolut

Tipp+/Tipp-

Stromregler mit Prozentvorgabe und Drehzahllimit
Stromregler mit Amperevorgabe und Drehzahllimit
Drehzahlregler mit einstellbarem Stromlimit

. Einzelparameter lesen/Schreiben

10. Fehler quittieren

© O NV A WN R

Der FB verfiigt Uber folgende Eingédnge liber die der jeweilige Operation Mode gestartet und
parametriert werden kann:

%WB4
"fbColibriServoXLi
7i6_DB"

%FB1
“fbColibriSernoXL/7/6"

fslse — bEnable
false — bSofortStopp
false — bResetErr
false — bStart_Homing
iRefMode
false = bStart_Pos
false — bPosRel
si3250llPos
550 — wSpeedPos
5%0C wAccPos
o0& U wDECPos
falze = bStart_Jog+ iicCommError
false — bStart_og- bEnabled — zl:¢
e f3 |5
bStart_Strom bFauIMv
false — RegProz bSTOAKtiv — 2=
si1650llProz bMotorLaeuft — /¢
bStart_Strom bRefAktiv — a1
‘alse — RegAmp bRefok — =
si1650llAmp bPosAktiv — “lse
ui16DrehzLimit binPosition — &/5¢
i& = bStart_DrzReg blog+Aktiv — alze
5i3250liDrz X b;og#ﬁv w— {3
650 DrehzahlReg
= VfACfE?ecSoll Aktiv — Gloe
s116iLim bStromRegAktiv | e
bStart_Login bylststrom .
fal:e — ParamWrite :
si32AktuellePos
bStart_Write si165peed
false — Param R
e byBetriebsart
5! = | byErrStatus
si32Parvalue  i3zparNoRead
bStart_Read si32Parvalue
false == Param Read
si32ParNoR ENO —

Dieses Dokument gilt nur als Beispiel zum einfacheren Verstandnis bei der Inbetriebnahme.
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Bedeutung der Eingange

Eingang: Typ: Bedeutung Wertebereich
hwioiAddress HW_IO | Adresse des E/A Submoduls

Steuereingange mit hochster Prioritat:

bEnable BOOL Statisches Signal: 0.1

FALSE = Regler Aus
TRUE = Regler AKTIV

Bei Antrieben mit STO-
Funktion ist darauf zu achten,
dass das Enable erst anliegt
wenn beide STO-Kanale
vorhanden sind, ansonsten
kann der Antrieb nicht
enabled werden.
bSofortStopp BOOL Statisches Signal: 0.1
FALSE = normale Fahrt
moglich
TRUE = Stoppt den Antrieb mit
der Notrampe
bStartQuittErr Bool Fehler quittieren 0..1
0- nicht aktiv
1- Fehler quittieren

Steuereingange mit gleichwertiger Prioritat
Folgende Besonderheiten sind hierbei zu beachten:

- Eine Steuereingangsfunktion kann nur gestartet werden, wenn der Motor fehlerfrei und
enabled ist

- es kann immer nur ein Steuerbefehl aktiv sein

- mehrere aktive Steuersignale gleichzeitig fiihren zum Fehler/Stop. Um aus diesem Fehler
herauszukommen, missen alle Steuereingange auf FALSE zurlickgesetzt werden.

- Die Steuereingange beginnen immer mit bStart_...

- Alle Steuereingénge sind statische Signale, d.h. wird wéhrend eine Fahrt/Funktion der
Steuereingang zuriickgenommen, wird das Kommando abgebrochen und der Antrieb ggf.
gestoppt

- Jedem Steuereingang folgen die zugehorigen Parameter(blau)

bStartRef BOOL Steuereingang zum Starten 0.1
der Homingfunktion
0- nicht aktiv
1- Start Homing
iRefMode | INT Homingmethode siehe -3..34
Handbuch
bStartPos BOOL Positionierung 0.1
0- nicht aktiv
1- Start Positionierung
(Dauersignal, muss wahrend
Positionierung anliegen)
bPosRel | Bool 0 = Absolut Positionierung 0.1
1 = Relativ Positionierung
si32SollPos | DINT Zielposition in Inkrementen +- 2147483648

Dieses Dokument gilt nur als Beispiel zum einfacheren Verstandnis bei der Inbetriebnahme.



wSpeedPos

wAccPos
wDECPos
bStart_Jog+

bStart_Jog-

bStart_StromRegProz

sil6SollProz

bStart_StromRegAmp

sil6SollAmp
uileDrehzLimit

bStart_DrzReg

si32SollDrz

wAccDecSoll
sil6iLim

bStart_LoginParamWrite

Word

Word
Word
BOOL

BOOL

BOOL

INT

BOOL

INT
UINT

Bool

DINT

WORD
INT

Bool

Positioniergeschwindigkeit

Rampenzeit Beschleunigung
Rampenzeit Verzogerung

Jog+
0- nicht aktiv
1- Jog+

Fahrparameter kénnen im
Servolink unter Handbetrieb
eingestellt werden
Jog-

0- nicht aktiv

1- Jog+
Fahrparameter kénnen im
Servolink unter Handbetrieb
eingestellt werden
Stromregelbetrieb mit
Prozentangabe,
drehzahlbegrenzt

0- nicht aktiv

1- Stromreglbetrieb aktiv

Stromwert in Prozent in Bezug
auf 14 A
Stromregelbetrieb mit
Stromangabe,
drehzahlbegrenzt

0- nicht aktiv

1- Stromreglbetrieb aktiv

Stromwert in 0,1A
Drehzahllimit fur
StromRegProz und
StromRegAmp
Drehzahlregung mit
Strombegrenzung

0- nicht aktiv

1- Drehzahlregler aktiv

Sollwertvorgabe
Drehzahlregler
Beschleunigungsrampe
Stromlimit
> 0 Wert setzen [0.1A]
= 0 keine Funktion
< 0 Parameterwert
Bevor Parameter
geschrieben werden
kdnnen, muss einmalig im
Betriebszyklus das Login
gesendet werden

0- nicht aktiv

1- Login senden

GUNDA _ . .

Automation

0-3000
[U/min]
10..10000 [ms]
10..10000 [ms]
0..1

0.1

0.1

-100..+100 [%)]

0.1

-140..+140 [0,1A]
[0-3000U/min]

-10000 ... +10000
10-10000 [ms]

-32767..Motor-
Impulsstrom

0.1

Dieses Dokument gilt nur als Beispiel zum einfacheren Verstandnis bei der Inbetriebnahme.



bStart_WriteParam

si32ParNoW

si32ParValue

bStart_ReadParam

si32ParNoR

Bedeutung der Ausgange

Bool

DINT

DINT

Bool

DINT

Parameter Schreiben

0- nicht aktiv
1- Startet Parameter
schreiben

Bei erfolgreichem Schreiben
werden die Werte an den
Bausteinausgangen angezeigt:
si32ParNoRead
si32ParValueRead

Parameternummer, die
geschrieben werden soll

Parameterwert

Parameter Lesen

0- nicht aktiv
1- Startet Parameter
lesen

Ausgabe der Werte an den
Bausteinausgangen:
si32ParNoRead
si32ParValueRead

Parameternummer, die
ausgelesen werden soll

GUNDA _ . .

Automation

0.1

Siehe Handbuch Kapitel
Parameter

Siehe Handbuch Kapitel
Parameter

0.1

Siehe Handbuch Kapitel
Parameter

Name Datentyp | Beschreibung Wertebereich
iloCommeError Int Kommunikationsfehler DP communication
error (return value of
DPxx_DAT())
bEnabled Bool True, wenn enabled 0.1
bFaultAktiv Bool True, wenn Fehler aktiv 0.1
bSTOAKktiv Bool True wenn STO ausgeldst 0.1
bMotorLaeuft Bool True wenn Motor sich bewegt 0.1
bRefAktiv Bool True wenn eine Referenzfahrt 0.1
aktiv
bRefOk Bool True wenn der Motor eine giiltige | 0..1
Referenz hat
bPosAktiv Bool True wenn eine Positionierung 0.1
aktiv
bInPosition Bool True wenn eine Position erreicht 0.1
wurde
bJog+Aktiv Bool True wenn Jog + aktiv 0.1
blog-Aktiv Bool True wenn Jog + aktiv 0.1

Dieses Dokument gilt nur als Beispiel zum einfacheren Verstandnis bei der Inbetriebnahme.



bDrehzahlRegAktiv
bStromRegAktiv
bylststrom
si32AktuellePos
sileSpeed
byBetriebsart
byErrStatus
si32ParNoRead

si32ParValueRead

Bool
Bool
BYTE
Dint
INT
BYTE
BYTE
DINT

DINT

True wenn Drehzahlregler aktiv
True wenn Stromregler aktiv
Aktueller Iststrom 0,1A
Aktuelle Position in inkr
Aktuelle Geschwindigkeit
Aktuelle Betriebsart

Aktuelles Errorstatus Byte
Ausgelesene oder geschriebene
Parameter Nummer
Ausgelesener oder geschriebener
Parameterwert

GUNDA

4 5 g 1
Automation
0.1
0.1
-140..140

+- 2147483648
0...10000 [U/min]

Dieses Dokument gilt nur als Beispiel zum einfacheren Verstandnis bei der Inbetriebnahme.
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