GUNDA _ . .
Datenblatt Automation

ColibriservoSL
2,9-4,4 kW 400V AC

Servomotor mit integrierter Positioniersteuerung

Colibriservo: Der prézise Servoantrieb

« Blirstenloser Servomotor mit integrierter Elektronik * Digitale Ein- und Ausgange (24V)

+ Positionierung und Drehzahl/Drehmomentregler + RS232 fiir Parametrierung

* Digitaler 4-Quadrantenregler * Motorversorgung 400 V AC 50/60Hz

* Direkte Status- und Diagnosefunktionen durch LED’s * Getrennte Logikversorgung 24 V mit Verpolschutz

Der komplette Regler ist in einem kompakten Gehause untergebracht, welches direkt mit dem Motor verbunden ist. Alle elektrischen
Verbindungen zum kompletten System erfolgen tber 2, bzw. mit Feldbusanschaltung 4 Rundsteckverbinder, die in Richtung der
Motorachse (A-Lagerschild) zeigen. Die Konfiguration und Programmierung kann Uber die serielle RS232 Schnittstelle mit Hilfe der
PC-Software “Servo Link” erfolgen. Diagnose wird auch durch diese Schnittstelle unterstiitzt. Bei Versionen mit Feldbus kénnen
alle Parameter alternativ auch tber den Feldbus gesetzt werden.
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Allgemeine Technische Daten

Motorspannung 400VAC

BaugroRe 551/3 552/2 554/3 5552
' Motorleistung ' ' ' ' '

(S3, 25%): [kW] 3,1 32 44 42

Nennleistung (S1): [kW] 1,9 21 29 2,75

Nenndrehzahl: [1/min] 3000 2000 3000 2000

Impulsmoment

<5s: [Nm] 28 42 39 47

Nennmoment

(S3, 25%) [Nm] 10 152 142 20

Nennmoment (S1) [Nm] 6,5 10 9,3 13,2

Massentragheit rotativ: [10-3kgm?] 0,8 158 287 4,65

Nennstrom-aufnahme AC: [A] 6 6,1 8,6 8,1

Logikversorgung (0,3A): [V DC] 24

Achsauflosung [ipr] 4096

Schutzart (Anbauspezifisch): IP65 IP65  IP54  IP54

Gewicht ca. lkg] 128 148 129 17
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Varianten(ibersicht
Betriebsart ohne Feldbus mit Feldbus
Verstarkerbetrieb Positionierbetrieb alle Betriebsarten

Austattung
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* Auflésung siehe Motordaten v/ Standard OOption % auf Anfrage - nicht méglich
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Varianten(ibersicht
Betriebsart ohne Feldbus mit Feldbus
Verstarkerbetrieb Positionierbetrieb alle Betriebsarten

Funktionen und Programmierung
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Safe Torque Off (STO)-Optional erhaltlich

Allgemeine Beschreibung

Den ColibriServo gibt es optional mit der Funktion ,Safe Torque Off / Sicher abgeschaltetes Moment*.Durch diese integrierte
Sicherheitsfunktion kann in vielen Féllen auf externe Schaltgerate verzichtet werden. Die Abschaltung erfolgt zweikanalig. Durch die
redundanten Abschaltpfade bleibt auch bei Auftreten eines einzelnen Fehlers die Sicherheitsfunktion vollstandig erhalten. Bei jedem
Abschalten / Wiederanlauf werden die Abschaltpfade intern vollstandig Gberpriift, so dass keine unerkannte Fehlerhdufung auftreten
kann. Zusétzlich kann durch die Betatigung der Eingénge der Test erzwungen werden. Tritt ein Fehler auf, wird das
Wiedereinschalten verhindert, bis die Fehlerfreiheit erkannt wird.

Konstruktive Merkmale:

Diversitat durch 2 unterschiedliche Abschalteingange:
- Sichere Impulssperre durch Unterbrechen der Anodenspannung der Endstufenoptokoppler
- Reglerfreigabe Uber Mikroprozessorfunktion

e  Beide Eingange arbeiten nach dem Ruhestromprinzip, Ausfall der Steuerspannung fiihrt zur Abschaltung.
o  Plausibilitdtskontrolle beider Eingange:
o Beide Eingange missen innerhalb einer festgelegten Zeit schalten

Interne Kontrolle der Abschaltfunktion tber interne Riicklesefunktionen, Querschlusserkennung aktivierbar, Details finden Sie im
Handbuch.
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esiMotSL a1 a2 b1, ci d di0 et 1 i2 k k1 k2 k3 | 51 h k = Resolver
551/3 190 140 130 12 32 M12 165 3,5 58 261 320 307 367 58 11 204 W 1= Resolver + Bremse
552/2 190 140 130 12 32 M12 165 3,5 58 301 360 347 407 58 11 204 W k2 = Absolutgeber
554/3 190 140 130 12 32 M12 165 35 bH8 239 295 271 327 58 11 208 k3 = Absolutgeber +
555/2 190 140 32 M12 165 3,5 58 Bremse

Abbildung 1: Abmessungen

Colibriservo Stand: 2021-03-19 Seite 4 von 14
Gunda Automation GmbH
Stockéckerstr. 10 88281 Schlier www.gunda-automation.de

Tel.: 07529 9979 000

Dieses Datenblatt wurde mit Sorgfalt erstellt. Trotz sorgféltiger Priifung aller Daten kénnen wir fiir fehlerhafte oder unvollsténdige Daten keine Haftung (ibernehmen.



http://www.gunda-gmbh.de/

Datenblatt ColibriservoSL SUNDA .o

Typenschlussel

VSERSL X X X . X X X . X X X . X X

BaugroRe Sonderausstattung

551/3 513 Keine 0
55212 522

554/3 543

555/2 552

Adressschalter (Profibus/CAN)

ohne 0
mit 1
STO

Ohne 0
Safe Torque Off Kategorie 3 | 1

Steuerungsversion

Verstarkerversion 1 E/A Optionen
SPS Interface 2 Standard(8xE/2xA) 0
Profibus 3 6x dig. E. / 4x dig. A 1
CANopen 4
RS485 5 Bremse
EtherCat 6 Keine 0
Profinet 7 integriert 1
Encoderversion
Resolver
Multiturn-Absolut 5
Beispiel:
BaugroRe 554/3 mit Ethercat Resolver ohneBremse, mit STO
VSERSL543.640.010.00
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Anschaltung des Colibri SL

Uber analogen Eingang (Verstirkerversion)
Abhangig von der Betriebsart bestimmt der Analogeingang Drehzahl oder Drehmoment. Positionierung, wenn
erforderlich, erfolgt durch eine Gbergeordnete CNC. Encoderausgange geben die Lagertickmeldung zurlick. Die
gewlnschten Funktionen werden digitale Ein- und Ausgangen

zugewiesen.
Open Loop
+/- 10V
0..10V + Richtung; —— .®,
0(4)...20mA —
AIBIN +24V 0 ]
Freigabe® -
Reglerumschaltung* —| Digital | Uberwachungs-
Richtung — H ea funktionen
Stop™ - [
Bereit

Verstarkerbetrieb
Drehzahl- und Drehmomentregler

Uber digitale Eingénge (SPS Interface)

Der Antrieb wird durch die digitalen Eingange gesteuert.Fahrdatensétze werden mittels PC-Software
gespeichert. Die Satzwahl erfolgt durch die digitalen Eingange. Digitale Ein- und Ausgange werden den
gewinschten Funktionen zugewiesen.

Closed Loop
Positions | ,| & :
Speicher & =
Freigabe* B £ H
Start* N, [y &£in ~
Satzanwahl* -\ | *
Referenzschalter* .~ [
Endschalter* -~ [—| Digital -
Bremse* — - [—| E/A e Uberwachungs-
In Position* — funktionen
Bereit® — [
Positionierbetrieb (Lageregler)
Drehzahl- und Drehmomentregler
Feldbus
Funf Feldbusvarianten stehen zur Verfugung:
e Profibus - DP
o CANopen DSP402
o RS485
o EtherCAT CoE

e Profinet I/0O
Alle Funktionen kénnen Uber den Feldbus gesteuert werden. Digitale Ein- und Ausgange werden den
gewinschten Funktionen zugewiesen. Die detaillierte Beschreibung der Befehle und Betriebsarten sind in den
zugehdorigen Handblichern zu finden.

Feldbusanschaltung

Profibus-DP 1} Kom- 5
Profinet ( Bus ) | mando- Mg
RS485 4 Register 2%
22 ™
o £ b g
o i ;

Freigabe* ——
Endschalter — - Digital
Stop? — E/A .
Regler aktiv* Uberwachungs-
Bereit* — funktionen

Positionierbetrieb (Lageregler)
Drehzahl- und Drehmomentregler
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Anschlussstecker und Pinbelegung

GUNDA

Automation

o) )

@ o

O O

O O
X1-Signalstecker

Kontaktanordnung mit Blick auf
Létanschliisse des Kabels
Verstarkerbetrieb SPS-Schnittstelle Bus (Profinet/Profibus/RS485)
A ] DA1 24V/500mA DA1 24V/500mA DA1 24V/500mA
B | Enc. Ausgang A | 24V/30mA DA2 24V/500mA DA2 24V/500mA
C | Enc. Ausgang B | 24V/30mA ED7 ED7
D | Enc. Ausgang N | 24V/30mA ED8 ED8
E | ED1 ED1 ED1
F | ED2 ED2 ED2
G | ED3 ED3 ED3
H | ED4 ED4 ED4
I Analogeingang + | 0-10V; +-10V ED5 ED5
K [ Analogeingang - | 0-10V; +-10V ED6 ED6
L j+24V Logikversorgung + [ +24 'V Logikversorgung J +24 V Logikversorgung +
+
M jov Logikversorgung - oV Logikversorgung - § OV Logikversorgung -
N I Anlaufsperre . Anlaufsperre . Anlaufsperre .
o IsTo1 Nur fir STO STO1 Nur fiir STO STO1 Nur fiir STO
P | Nicht belegen Nicht belegen Nicht belegen
R [ Nicht belegen Nicht belegen Nicht belegen
S J RS232-TXD RS232 - TXD RS232 - TXD
T J RS232-RXD RS232 - RXD RS232 - RXD
U | RS232- Nicht mit Masse RS232 - Nicht mit Masse RS232 - Nicht mit Masse
Bezugspotential | verbinden ! Bezugspotential | verbinden ! Bezugspotential | verbinden !
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X2-Powerstecker:
Exbim st S had 400VAC
2. 1| Motorversorgung L1 400 VAC
2 | Motorversorgung L2 400 VAC
3] PE
4 | Ballast Externen Ballastwiderstand zwischen diesen beiden Pins anschliellen
Ka 5] Ballast
6 § Motorversorgung L3 400 V AC

Vorsicht

Die Ballastschaltung ist nicht kurzschlussfest. Fehlerhafte Anschaltung der
Ballastleitungen kann die Ballastschaltung und den Regler beschadigen.
Nicht benétigte Ballastleitungen unbedingt isolieren.

X3 u. X4 Feldbusstecker- PROFIBUS

T X3 X4
» ; VP (5Y) VP (5V)
"g”s'” "’°“‘ 2| A-Line A-Line
3] GN D GNP
Kabelset Kabeloe 4] B-Line B-Line
51 Schirm Schirm

X3 u. X4 Feldbusstecker- CAN RS485

Kontaktanordnung mit Blick auf X3 X4
Lotseite der AnschluBkabel. " N
CAN/I;(’;WSIn C S Out 14 Schirm Schirm
73 {2 2] v+ V+
Q){Q 3] DGND DGND
4] TxIRX? X/ RXs
Buchsenstecker Stiftstecker 51 TX / RX+ X / RX+

X3 u. X4 Feldbusstecker- Profinet

Kontaktanordnung mit Blick auf X3 X4
Lotseite der Anschlusskabel
o @ 1] TX+ TX+
Profinet In Profinet Out
2| RX+ RX+
o? o2
3 TX- TX-
O4 Oa
: 41 RX- RX-
Kabelseitig Kabelseitig:
Stiftstecker Stiftstecker
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Konfektionierte Kabel

Signalkabel:
Aderfarbe Funktion
Violett Digital Ausgang 1
Blau Digital Ausgang 2
Rot Digital Ausgang 3 / Digital Eingang 7
Grin Digital Ausgang 4 / Digital Eingang 8
Gelb Digital Eingang 1
Weilk-Griin Digital Eingang 2
Braun-Griin Digital Eingang 3
Weil} Digital Eingang 4
Rot-Blau Digital Eingang 5 / Analog Eingang +
Grau-Rosa Digital Eingang 6 / Analog Eingang -
Gelb-Braun +24V Logikversorgung
Weill-Gelb 0V Logikversorgung
Weil} - Grau Anlaufsperre (nur mit Option STO Sicher abgeschaltetes Moment)
Grau - Braun STO1 (nur mit Option STO Sicher abgeschaltetes Moment)
Grau RS232 - Schnittstelle TxD
Rosa RS232 - Schnittstelle RxD
Schwarz RS232 - Schnittstelle Referenzpotential (Nicht mit Masse verbinden)
Braun Nicht verbinden Bei manchen Kabeln unbenutzt
Schleppkettentaugliche Powerkabel 400V ohne Anschluss fiir externen Ballastwiderstand
Aderkennzeichnung | Funktion
1 Motorversorgung L1 (400V AC)
2 Motorversorgung L2 (400V AC)
3 Motorversorgung L3 (400V AC)
gn/ge PE

Schleppkettentaugliche Powerkabel 400V mit Anschluss fir externen Ballastwiderstand
Aderkennzeichnung | Funktion

Motorversorgung L1 (400V AC)

Motorversorgung L2 (400V AC)

nicht belegt (Isolieren)

Ballast (Isolieren, falls nicht bendtigt)

Ballast (Isolieren, falls nicht benétigt)

Motorversorgung L3 (400V AC)

gn/ge PE

(N |WIN|=

Vorsicht
Die Aderkennzeichnung stimmt nicht mit der Pin-Nr. des Steckers iberein.
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Anschluss-Schema Verstarkerversion

Power cable

Programming-
adapter

—

-
Signal cable

Dont connect
o malns!

B
B
¥
?,, # Examgle
.l'_ﬁ. 3 other IKC functlons ass! gna'.:-le
CNC/PLC
| — Enable
e [0l 31E 100 .
L1 L2 L3 —f— Limit switch + _h
3w 400V AC % Limit switch -
pf—— Analog + o
- Motor supply #— Analog -
Insuiate, i unused! > : ‘
¥ . 1
) ) Fzady h
Optional -
Ballast &
Resistor -
Reguired on heavy load
braking condifions anly e w-Bronwn 24y + [av
White vello GND ~/ac —
- - l“"'-,. * RS5232 Terminals are interrupted by the
- e TxD % ™ programming adapior.
i ik RxD RxD mozios ) The RS232 interface is available at this
5, lack R3232 GND GND + cable only without programming
T /___.. adaptor.
e o Never connect R5232 GRD
ta GHD!
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Anschluss-Schema SPS-Interface

—
Power cable

L1 L2 L3
3x 400V AC

Motor supply
A
Inzuiate, if unused!

P 4

Optional
Ballast
Resistor

Reguired on heavy load
braking conaditions only

Programming-

-
Signal cable

Example

cabla colors

Standard

Don't connect
tomains!

other WO funciions assignable

Enabie

Stan

Record selection 1
Record selection 2
Record selection 4
Record selection &
Ramp stop
Referencing

Posilon reached
Ready
GND

L4 P

— CHC/PLC

24V

24V

+

GHD

a,

GND %,

Pink_RxD
plack RE232 GND

ST

-] adaptor.

o GND!

=, " R5232 Terminals are interrupted by the
%  [programming adaptor.

TxD mzzzp s The R5232 interface is available at this

RxD s " cable only without programming

Mever connect RE232 GND
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Anschluss-Schema Profibus-Interface

Programming
adaptor

—

other PROFIBUS
devices or
terminaticn resistor

WISV

—
Power cable

Signal cable

Example Dont connect

oiher WO functions assignable to malns!
CMC/PLC
PROFIBUS
el
IO connections
are optional
=af—i Enable
s Immediate stop
L1 L2 L3 = Limit switch +
3x 400V AC | it switch -
- Motor supply i ] - 24y
] €— Teachin
Insulate, if unused! y Reference switch
M Blue 02 - e
s a———— S = Pasition reached
-7 ~ Vit 01 L
) Smemmm——— - —
Optional ] Ready
Ballast GND
Resistor -
Reguired on heavy load
braking condifions only Yollaw-Brown 24y * [oav
White-veilow GND = L
- AC
T e Tmay,
- "+, " RE232 Terminals are interrupted by the
Grey TxD &
xD GHND S, \‘-, programming adaptor.
b Fink R¥ TxD mozae-4 The RS232interface is available at this
"o blacs RS332 GND RxD .~ cable only without programming
S, _ﬁ.-' adapbor.
----------------- Mever connect RS232 GND
to GMD!
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Power cable

o
Fieldbus cable
—
2
Signal cable E.g
- &)
o Example Don't connect
ciher WO funcions assignable to malns!
[
R CMCIPLC
Ti- PROFINET
1/D connectians
are cptianal
e TEMOW, . U o Enable
P UIEGIEAN, S e Immediate stop
L1 L2 L3 E‘W“ﬂmﬁ: s Limit switch +
3x 400V AC 3 T RrAve ++ Ijnnautfumh- 1
. Motar supply "o SEUFIE il ] o - =
. LT .G.EE.I:L--'-- ] Teach-In
. W T B B i Rference switch
Insulate, if unused! (Y
"\:"‘ -------- B Ut | Pusition reached
) oL VIREL Ol ] Rzady
Optional =
Ballast GND
Resistor
Reguired on heavy load
braking condilions only Yorlovwr-Birorem 240 * [av
White- e GND = I
-1 AC
T, * RS232 Terminals ars intrrupted by the
5 Grey TxD " &
Pirik R:cn GND ™\  programrming adapior

Datenblatt ColibriservoSL ot
Anschluss-Schema Profibus-Interface
Programming
adaptor X2
—_—
other PROFINET
devices
—

O

N Dlack R5232 GMD
'y

TxD mszze } The RS232 interface is available at this
RxD .+~ cable only without programming
#_{--' adaptor.
Mever connect R2232 GND
to GHD!
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Zubehor
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